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Flexibles Linear-Achsen- li

System mit Riemenantrieb FS Antriebsmodule & FS Fiihrungsmodule Beispiel fiir ein FS Portal-System

* Abbildungen oben zeigen nicht-CE-konforme Produktversionen mit zusatzlichem Motorgehause.

Eigenschaften:

- Viele Konfigurationsmdglichkeiten durch einfache Kombination von Antriebs-, Fiihrungs- und Profil-Modulen.

- Das schlanke Design der FS Linear-Achsen ermdglicht Hublangen von 300 bis zu 3000 mm.

- Der groB3e FS-Typ setzt auf 2 primadre Versionen: Einen Hochgeschwindigkeitstyp (max. Geschwin-
digkeit: 2000 mm/s) und einen Hochlasttyp (max. Zuladung: 60 kg).

- Die Zahnriemen-Antriebssystem sorgt fiir leise Bewegungen.
- Portal-Systeme mit grol3en Arbeitsbereichen sind realisierbar mittels Einsatz serienmaBiger Flihrungs-Module.

Langschlitten-Option:
Die Varianten D1 and D2 (als Option erhaltlich) haben einen langeren Schlitten als die Standard-FS-Achse und verfiigen

Uber ein Edelstahl-Schutzblech zur Staubunterdiickung.

Ubersicht FS-Serie

Die FS-Serie ist grob in zwei Produktkategorien eingeteilt:

FS-Module (Einzel-Einheiten) und FS-Systeme (zusammenmontierte FS-Module)

FS-Module gibt es typmaRig mit schmalem, breiten oder groBen Grundrahmen und enthalten ein Antriebsmodul mit
Einzelfiihrung, welches mit einem AC-Servomotor mit 60, 100, 200 oder 400 W verbunden ist, sowie ein Flihrungsmodul
als extrudiertes Einzelprofil. Allgemein werden mit den Achsen der FS-Serie individuelle FS-Module erworben, um einen

der drei Konfigurationstypen von FS-Systemen zu konstruieren:
1-Achs-Tisch, Portal oder Ausleger

Dennoch kann es je nach Anwendungsfall einfacher sein, direkt ein vormontiertes FS-System zu bestellen.
Ein solches FS-System kann angepasst werden entsprechend Kunden-Spezifikation and -Zeichnungen (Hub-Ldnge,

Raumbedarf, Zuladung, Geschwindigkeit etc.).
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Komponenten eines FS-Antriebsmoduls mit Einzelfiihrung
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FS - | N B - N - - |

Serie Typ Enkodertyp Motortyp Hub Einsetzbare Steuerung  Kabellinge Optionen
Standardtyp A | Absolut 60 | 60w 300 | 300mm T1 | XSEL-KE/KET N | Kein Kabel D1 é;fj@ﬁﬁfgg&?fagm
I | Inkremental 100 | 100w ~ ~ SCON-CA/CAL S [3m D2 éafraghsihﬂgnes ?;é&}gﬂm]
Umgekehrte
200 W M N
1INM Schn_walI)eS Eir&zel\schlinen— 1wWo Breites Einzelschlitten- 20 00 Eo 3000 mm T2 5Co M |5m NM Referenzpunktfahrt
Antriebsmodul _ Fuhrunnsmodul . 400 | 400w In 100 mm-Schritten SSEL XOIO| Festgelegte Linge R :._mksse&tlge,\;\oltnenr
12N Schmales Doppelschlitten- 1200 Breites Doppelschlitten- iegender Motor
Antriebsmodul Fiihrungsmodul XSEL-P/Q U Rechtsseitiger unten-
11NO | Schmales Einzelschlitten- GroBes Einzelschlitten- liegender Motor
Fiihrungsmodul T1LM | Antriebsmodul RU Linksseitiger unten-
12N0 Schmales Doppelschlitten- 12LM Grofes Doppelschlitten- liegender Motor
Fahrungsmodul Antriebsmodul gy | Metall-Kabelsteck-
11ww| Breites Einzelschlitten- GroBes Einzelschlitten- Grofes Einzelschlitten- verbinder
Antriebsmodul 11Lo0 Fiihrungsmodul 1THM Highspeed: bsmodul @ CEKonformitits Erilung
Breites Doppelschlitten- GroBes Doppelschlitten- GroBes Doppelschlitten- (Standard-Option)
12WM Antriebsmgzu\ 12L0 Fijhrungsn?gdul 12HM Highspeed—ﬁﬁlriebsmodu\

Systemkonfigurationsbeispiele

1-Achssystem (mit SCON-Steuerung)
SPS program-
miergerat
FS Linear-Achse E/A-Flachbandkabel (optional)
= i I
Motorkabel O Feldnetzwerk (Option)
o | O
Enkoderkabel |
[, | PC
RS232-Kabel
* Abbildung oben zeigt eine - PC-Software
i i ] SCON
ht-CE-konf Produkt R
mit zusatzlichem Motorgehduse. (optional)
2-Achssystem (mit SSEL-Steuerung)
FS Portal-System SPS program-
miergerat
E/A-Flachbandkabel (optional)
| D
Motorkabel i Feldnetzwerk (Option)
[ {1 = P
[, {J [,
Enkoderkabel
O 0 PC
| RS232-Kabel
i PC-Software
* Abbild ben zeigt SSEL :
einelnisgtng—ig:g?me Produktversion mit zusatzlichem Motorgehause. (optional)
3-Achssystem (mit XSEL-Steuerung)
Hand-
SPS program-
FS Portal-System miergerat
mit Z-Achse E/A-Flachbandkabel (optional)
Motorkabel -:... -l_i-.l_ll -I A Feldnetzwerk (Option) '
Enkoderkabel i a i E i] -
b O {J PC
Led i 111 4 RS232-Kabel
XSEL PC-S.oftware
* Abbildung oben zeigt (optional)
eine nicht-CE-konforme Produktversion mit zusatzlichem Motorgehéuse.
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FS- N M - 60 Linearachse / Schmales Zahnriemen-Antriebsmodul /
Achsbreite 40 mm /60 W

- id

Mol Fs — [ ] — [ ] — 60 — [ ] — []— []— []
i%%zelﬂka' Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Finsetzbare Steuerung ~ Kabellinge Optionen T
I
TINM: Einzelschlitten-  A: Absolut- 60:60 W 300: 300 mm T1:XSEL-KE/KET ~ N:Kein Kabel s, Tabelle unten
Ausfiihrung Spezifikation 1§ T2:SCON-CA/CAL  S:3m
12NM: Doppelschlitten-  I: Inkremental- 1000: 1000 mm MSCON SSEL M:5m
Ausfiihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Langenangabe

Modellspezifikationen

Hub ; A
Motor- . Geschwin- Zuladung (Hinweis 1) u
Modell Enl;oder— leistung | Schlitten '%gﬁgt?gw— digkeit Lang'\slkraft
P (W) (mm) (mm/s) Horizontal (kg) Vertikal (kg) N
FS-11NM -[@)- 60 -[2]-[3)-[@)-[6) Einzel 2 i
@ el-E-@-6l Absolut 60 300~1000 1~1250 nur horizontale 29
FS-12NM -[@- 60 -[@)-&]-[@- @] Inkremental Doppel 9 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [@] Enkodertyp, [2] Hub, [@]einzusetzende Steuerung, [@] Kabelldnge und [&] Option(en).

optionen = R lgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen Wiederholgenauigkeit 0,08 mm
: - : - — Antriebssystem Zahnriemen
Schlittenldnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12NM verfligbar Soiel max 0.1 mm
Schlittenlénge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12NM verfiigbar 2 — - —— -
Zuldssiges statisches Lastmoment | Siehe S. 14 (Technische Referenz)
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM P T— sches L Siehe S, 13 (Technische Ref
e Ba s AT R Siche 5. 12 (Installation/Montage) u al:ﬂges ynamisches Lastmoment !ehe 13 ( echn!sche eferenz)
Motorlage untenliegend U Siehe S. 12 (Installation/Montage) GUSKEAGINY Siehe 5 3 (Te§ ‘“'SC e Re ergnz)
Motorlage gegeniiber untenliegend RU Siehe S. 12 (Installation/Montage) Grundrahmen Material: Alumirium,hell eloxiert
X Einsetzbare Steuerungen T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON
Metall-Steckverbinder EU = —— - 00 L3
CE-Konformitats-Erfiillung CE Standard-Option fabelangeliiintie b) N: Kein Kabel, 5: 3 m, M: 5 m, XCIL): Langenangabe

Zuldssige Temperatur/Feuchtigkeit | 0-40°C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

[Abmessungen | i
Abmessungen 12NM (Doppelschlitten)

© CAD-Daten ° 11NM (Einzelschlitten)
zum Download 60 60
auf unserer 10].20,20 110 10[,20.20, 10
- Internetseite .
( {
[ e i - 11 ‘@ © ©
2D )i Vi L} )
CAD )
M8, Tiefe 10 Freischlitten Antriebsschlitten
R Hs *3 M8, Tiefe 10
0 Beim Referenzpunktfahren fahrt der Schlitten ?/llzliZ'Hl\xsc-Era]gicher Anschia Kabelverbindungsstecker *1 1005
zum ME. Achten Sie auf Kollision mit sich in der : ! schiag 05 40
Nahe befindlichen Teilen. :
*2 Die MaBein () stehen fiir den Typ 12NM. 4 & ~
) A s ) m
86 §[E D . 70 [ [k ]88
10 C 60(120*2) [0 =
N MET T o TIME*3 | H——% 3 ol g
| | © i
o
% % % %)
<t
60
100
+0.2
8 28 B 80 8 0.2
1 W T-Nut == { )
Anschluss fir | ™~
l:ﬁ—« i - 5 ‘ E%
N i — I &]  Motor-/Enkoderkabel. \ |
J Kabelausfiihrungen u
siehe Riickseite.
10.2% 02
*Siehe S. 12. fiir die 28
Montagemethode der Achse. T-Nut-Abmessungen
FS-11NM-60 FS-12NM-60
Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000 Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000
A 604 704 804 904 1004 1104 1204 1304 A 704 804 904 1004 1104 1204 1304 1404
B 480 580 680 780 880 980 1080 1180 B 580 680 780 880 980 1080 1180 1280
C 300 400 500 600 700 800 900 1000 C 340 440 540 640 740 840 940 1040
D 360 460 560 660 760 860 960 1060 D 460 560 660 760 860 960 1060 1160
Gewicht (kg)[ 5.0 54 5.8 6.2 6.6 7.0 74 7.8 Gewicht (kg)| 5.7 6.0 6.5 6.9 73 7.7 8.1 8.5
|Zuladung (kg) 2 Zuladung (kg)| 9 7 5

* Hube sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 1000 mm erhéltlich. Die MaBe von A ~ D vergréBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

Einsetzbare | Max. Anzahlan- :
Steuerungen | steuerbarer Achsen Enkodertyp Betriebsart Spannungsversorgung (Hinweis 1) Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC o ) . ) )

(Hinweis 2) Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Absolut/ Programm A (Siehe Tabellen oben fiir die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)
SSEL 2 Achsen Inkremental 1-phasig 115/230 VAC Achtung (Hinweis 3) Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die
MSCON 6 Achsen Positionier- gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)
SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung
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FS-NM-100

Achsbreite 40 mm /100 W

Linearachse / Schmales Zahnriemen-Antriebsmodul /

c

Modell- Fs— [ ] — [ ] —m100 —[]—[]—[J]—1011]
:i[z)enzenri]ka_ Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Finsetzbare Steuerung ~ Kabelldnge Optionen Lo
11NM: Einzelschlitten-  A: Absolut- 100: 100 W 300:300 mm T1:XSEL-KE/KET  N:Kein Kabel s, Tabelle unten
Ausfithrung Spezifikation 4 T2:SCON-CA/CAL  S:3m
12NM: Doppelschlitten-  I: Inkremental- 1000: 1000 mm MSCON SSEL M:5m
Ausfiihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Lingenangabe
Modellspezifikationen
5 Hub o . X
Enkoder- Motor - in 100 mm- Ges.chV\{m At (lniels ) Langskraft
Modell + leistung |  Schlitten Sl digkeit ™)
o (W) () (mm/s) | Horizontal (k) Vertikal (kg)
FS1TNM -@-100-@-B- @8 Absolut |, Einzel 300~1000 | 1~1250 3 nur horizontale 49
FS-12NM -[@-100-[@]- Inkremental Doppel 15 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [©| Enkodertyp, [2]Hub, |@) einzusetzende Steuerung, [@] Kabelldnge und [&] Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen Wiederholgenauigkeit 0,08 mm
- - - - — Antriebssystem Zahnriemen
Schlittenlédnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12NM verfiigbar Spiel e—
Schlittenldnge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12NM verfiigbar SN e —— = S T T———
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM g isches Lastmoment iehe S. 14 (Technische Referenz)

Motorlage gegeniiberliegend R Siehe S. 12 (Installation/Montage)

Zulassiges dynamisches Lastmoment

Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Motorlage untenliegend Siehe S. 12 (Installation/Montage) Auskragung Siehe S 13 (Tefh'nlsche Refere'nz)
Motorlage gegentiber untenliegend RU Siehe S. 12 (Installation/Montage) Sindidhmen Material: Aluminiurn, hell eloxiert
- Einsetzbare Steuerungen T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON
Metall-Steckverbinder EU — — - -
RO E NG CE Standard-Option Kabelldnge (Hinweis 3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCICJ: Lingenangabe

Zuldssige Temperatur/Feuchtigkeit

0-40 °C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Abmessungen

© CAD-Daten ° 11NM (Einzelschlitten)

12NM (Doppelschlitten)

zum Download 60 60
auf unserer 10[.20,20__ |10 10(,2020 10
- Internetseite .
L T
= ===yl ‘ ‘
2 = st [T peepes i
CAD . =
M8, Tiefe 10 Freischlitten Antriebsschlitten
RoHS 3 ' M8, Tiefe 10
0 )| Beim Referenzpunktfahren féhrt der Schlitten SE: Hub-Ende Kabelverbindungsstecker *1 106.8
zum ME. Achten Sie auf Kollision mit sich in der ME: Mechanischer Anschlag 66.8 4 40
Nahe befindlichen Teilen. ——t—
*2 Die MaBein () stehen fiir den Typ 12NM. %ﬁl 0
) A ‘ ~ M
86 SE D 70 [H-—t8s— I
10] c 60(120%2) 0 & sl = Ll n| 0
‘ METT R T TME*3 i 3 3 L 3 8
© g
3 _ i
% ¢ o
o | o
—
129 =
40 60
100
+0.2
828 B 80 8 202%
1 =] |
; T ) Anschluss fir | ™
QI:E’H ————————————————————————— e =t ———- H &} Motor-/Enkoderkabel. . i 0%
- .
J Kabelausfiihrungen
siehe Riickseite.
102% 02

*Siehe S. 12. fiir die
Montagemethode der Achse.

78
T-Nut-Abmessungen

FS-11NM-100 FS-12NM-100
Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000 Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000
A 604 704 804 904 1004 1104 1204 1304 A 704 804 904 1004 1104 1204 1304 1404
B 480 580 680 780 880 980 1080 1180 B 580 680 780 880 980 1080 1180 1280
C 300 400 500 600 700 800 900 1000 C 340 440 540 640 740 840 940 1040
D 360 460 560 660 760 860 960 1060 D 460 560 660 760 860 960 1060 1160
Gewicht (kg) 5.0 5.4 5.8 6.2 6.6 7.0 7.4 7.8 Gewicht (kg) 5.7 6.0 6.5 6.9 7.3 7.7 8.1 8.5
Zuladung (kg) 3 Zuladung (kg) 15 11 9

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 1000 mm erhdltlich. Die MaBe von A ~ D vergréBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

Sig‘j::jggfn stgjaexr.bgrr‘:raklcigén Enkodertyp Betriebsart Spannungsversorgung
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Programm

SSEL 2Achsen | ramental 1-phasig 115/230 VAC
MSCON 6 Achsen Positionier-

SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung

(Hinweis 1)

Q (Hinweis 2)

Achtung
(Hinweis 3)

Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.

Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
(Siehe Tabellen oben fiir die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)

Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die
gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

FS-NM-100 4




Modell- Fs— [ ] — o — []
spezifika- Serie Typ Motorleistung Hub
tionen
11INO: Einzelschlitten-  0: Ohne Motor 300: 300 mm
Ausfihrung 14
12NO: Doppelschlitten- 1000: 1000 mm
Ausfiihrung (in 100 mm-Schritten)

-
FS N 0 Linearachse / Schmales Fiihrungsmodul / Achsbreite 40 mm

Modellspezifikationen

Hub i
Motor- . Geschwin- Zuladung .
Modell EnkOder | jeistung | Schlitten | M 100MM- |~ gigkeit RIS e
P w) (o) (mm/s) Horizontal (kg) Vertikal (kg) N)
FS-11NO-0-@-@] Einzel 300-1000
FS-12NO-0-@H@) Doppel

* In den Modellbezeichnungen stehen die Platzhalterziffern fiir den Hub und fur die Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen
Schlittenlédnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12NO verfiigbar
Schlittenlédnge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12NO verfligbar

Wiederholgenauigkeit

Antriebssystem

Spiel

Zuldssiges statisches Lastmoment

Siehe S. 14 (Technische Referenz)

Zuldssiges dynamisches Lastmoment

Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Auskragung Siehe S. 13 (Technische Referenz)
Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Kabellange —

Zuldssige Temperatur/Feuchtigkeit

0-40 °C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Abmessungen

° CAD-Daten * 11NO (Einzelschlitten)
zum Download

12NO (Doppelschlitten)

60 60
Iramtgrlrj]r;iserzire 10|20 20 _J10 102020 |10
o .
® @ [ [
2D ‘ o [eo @ o6 6 6 @ @ o | 60 000
CAD ® @ ] 7 I )
M8, Tiefe 10 Freischlitten Freischlitten
RoHS M8, Tiefe 10
A *1 Die MaBein ( ) stehen fir den Typ 12NO.
40 8 78 SE D - 70 8
2 { 1 c 6012071 Jio, W SE: Hub-Ende
= -+ mel L — _Twe + ME: Mechanischer Anschlag
o o
&
©___®

202+ 02
B
T-Nut | ~
‘ O
‘ — p— — p— — 12 p— g p— <~>
‘ 102% 02
. S 28
*Siehe S. 12. fur die
Montagemethode der Achse. T-Nut-Abmessungen
FS-11NO-0 FS-12NO-0
Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000 Hub 300 400 500 600 700 800 900 1000
A 524 624 724 824 924 1024 1124 1224 A 624 724 824 924 1024 1124 1224 1324
B 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 B 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308
C 300 400 500 600 700 800 900 1000 C 340 440 540 640 740 840 940 1040
D 360 460 560 660 760 860 960 1060 D 460 560 660 760 860 960 1060 1160
Gewicht (kg)[ 2.4 2.8 32 36 4.1 44 4.8 5.2 Gewicht (kg)[ 3.1 3.5 39 43 4.8 5.1 5.5 5.9
Zuladung (kg)| = Zuladung (kg) —

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 1000 mm erhéltlich.
Die MaBe von A ~ D vergroBern sich um 100 mm fir jeden 100 mm-Hubschritt.
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FS-WM-100

Linearachse / Breites Zahnriemen-Antri
Achsbreite 52 mm /100 W

iebsmodul /

Modell- Fs— [ ] — [ ] —m100 —[]—[]—[J]—1011]
:i[z)enzenri]ka_ Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Finsetzbare Steuerung ~ Kabelldnge Optionen ’ b
11WM: Einzelschlitten-  A: Absolut- 100: 100 W 300:300 mm T1:XSEL-KE/KET  N:Kein Kabel s, Tabelle unten
Ausfiihrung Spezifikation 4 T2:SCON-CA/CAL S:3m e
12WM: Doppelschlitten-  I: Inkremental- 2500: 2500 mm MSCON SSEL M:5m
Ausfiihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Lingenangabe
Modellspezifikationen
5 Hub o . X
Enkoder- Motor - in 100 mm- Ges.chV\{m At (lniels ) Langskraft
Modell + leistung |  Schlitten Sl digkeit ™)
o (W) () (mm/s) | Horizontal (k) Vertikal (kg)
FS-1TWM -@1-100- @@ @ B Absolut |, Einzel 300~2500 | 1~1250 3 nur horizontale 49
FS-12WM -[@-100-[@- @] Inkremental Doppel 15 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [©| Enkodertyp, [2]Hub, |@) einzusetzende Steuerung, [@] Kabelldnge und [&] Option(en).

Aligemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen Wiederholgenauigkeit +0,08 mm
- - - - — Antriebssystem Zahnriemen
Schlittenlédnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12WM verfiigbar P pevr—
Schlittenlédnge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12WM verfugbar P — - — -
Zuldssiges statisches Lastmoment | Siehe S. 14 (Technische Referenz)
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM ST e Siche S, 13 (Technische Ref
B o mer R Siehe 5. 12 (Installation/Montage) uak55|ges lynamisches Lastmoment !ehe .13 echn!sche eferenz)
Motorlage untenliegend Siehe S. 12 (Installation/Montage) Aus Zag:ng Sie elS.|13|(Te$ T"SC :Tle lere'nz)
Motorlage gegentiber untenliegend RU Siehe S. 12 (Installation/Montage) Sl Material: Aluminium, hell eloxiert
- Einsetzbare Steuerungen T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON
Metall-Steckverbinder EU — — - -
RO E NG CE Standard-Option Kabelldnge (Hinweis 3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XCICJ: Lingenangabe
Zuldssige Temperatur/Feuchtigkeit | 0-40 °C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

11WM (Einzelschlitten)

12WM (Doppelschlitten)

° CAD-Daten 70
zum Download 70
auf unserer 15| 202015 15|.,2020 15
- Internetseite . [ {
® @ B=—"T—4
2 = 7 | e
I [ / 7 LY )
CAD ® ® —— | |
X S Freischlitten Antriebsschlitten
M8, Tiefe 14 M8, Tiefe 14
RoHS '3
0 ) ) , :
B Beim Referenzpunktfahren fahrt der Schlitten SE: Hub-Ende ) 109.8
zum ME. Achten Sie auf Kollision mit sich in der ME: Mechanischer Anschlag Kabelverbindungsstecker *1 648 _ 45
Néhe befindlichen Teilen. < ]
*2 Die MaBe in () stehen fiir den Typ 12WM. E T,fq
A
-
52 103 SE D 70 Il
12 100 c now [ 0 | Sy s), ‘ @ L&l
o
mel [ _ T _ lme=s 8 8 2 8
e o (3 1 Ete ® -
(=]
(=] —|
= 0
I
129] )|
46 71 <
117
g 45 g J-Nut 110 g * 02+ 02
_‘ [_mj T Anschluss fur
Motor-/Enkoderkabel. ‘ ~
N = = 7= = = =1~ ~|  Kabelausfihrungen i 9
siehe Riickseite.
*Siehe S. 12. fiir die 1002% 02
Montagemethode der Achse. 58
T-Nut-Abmessungen
FS-11WM-100 FS-12WM-100
Hub 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 Hub. 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500
A 661 761 961 1161 1361 1861 2361 2861 A 761 861 1061 1261 1461 1961 2461 2961
B 490 590 790 990 1190 1690 2190 2690 B 590 690 890 1090 1290 1790 2290 2790
C 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 C 330 430 630 830 1030 1530 2030 2530
D 370 470 670 870 1070 1570 2070 2570 D 470 570 770 970 1170 1670 2170 2670
Gewicht (kg)| 8.7 93 10.5 117 129 15.9 18.9 219 Gewicht (kg)| 9.9 105 117 12,9 14.1 17.1 20.1 23.1
Zuladung (kg) 3 Zuladung (kg)| 15 11 9

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 2500 mm erhdltlich. Die MaBe von A ~ D vergréBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

Sig‘j::jggfn stgjaexr.bgrr‘:raklcigén Enkodertyp Betriebsart Spannungsversorgung
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Programm

SSEL 2Achsen | ramental 1-phasig 115/230 VAC
MSCON 6 Achsen Positionier-

SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung

(Hinweis 1) Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.

(Hinweis 2) Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
(Siehe Tabellen oben fiir die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)

VAN

Achtung | ) ) ) . B
(Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die

gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

FS-WM-100 6



spezifika- Serie

IModeII— Fs — [ ]

Linearachse / Breites Zahnriemen-Antriebsmodul /

FS-WM-200 oo

L] — 200 — [ ] — [ ]

-1 =0T

d Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Einsetzbare Steuerung ~ Kabellange Optionen g -
lonen
11WM: Einzelschlitten-  A: Absolut- 200:200 W 300: 300 mm T1:XSEL-KE/KET  N:Kein Kabel ~s.Tabelle unten
Ausfiihrung Spezifikation ¢ T2:SCON-CA/CAL  S:3m
12WM: Doppelschlitten-  I: Inkremental- 2500: 2500 mm MSCON SSEL  M:5m
Ausfiihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Léngenangabe
Modellspezifikationen
Motor- Hub Geschwin- Zuladung (Hinweis 1)
Enkoder- X . in 100 mm- L Léngskraft
Modell leistung | Schlitten Schri digkeit
typ chritten . . (N)
(W) (mm) (mm/s) Horizontal (kg) Vertikal (kg)
FS-11WM -[@1-200-[]-[6)-[@-[6] Absolut Einzel 6 nur horizontale
200 300~2500 1~1250 98
FS-12WM -[@]-200-[@] Inkremental Doppel 30 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [@] Enkodertyp, [2] Hub, [8] einzusetzende Steuerung, [@)] Kabellinge und [&] Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Carla Bemerkungen Wiederholgenauigkeit +0,08 mm
- - - - — Antriebssystem Zahnriemen
Schlittenlédnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12WM verfiigbar Soiel max. 0.1 mm
Schlittenldnge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12WM verfugbar P — - — -
Zulassiges statisches Lastmoment | Siehe S. 14 (Technische Referenz)
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM T e Siehe 5. 13 (Technische Ref
et s A R Siehe 5.12 (Installation/Montage) Au ak55|ges lynamisches Lastmoment !ehe 13 ( echn!sche Referenz)
Motorlage untenliegend u Siehe S. 12 (Installation/Montage) Lshragung Sie e?. 13(Te§ 'nlsc cne ere.nz)
Motorlage gegentiiber untenliegend RU Siehe S. 12 (Installation/Montage) Siindraimen Material: Aluminium, hell eloxiert
- Einsetzbare Steuerungen T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON
Metall-Steckverbinder EU = — - =
CE-Konformitats Erfullung CE Standard-Option Kabellange (Hinweis 3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XC[J: Langenangabe
Zulassige Temperatur/Feuchtigkeit | 0-40°C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
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T-Nut-Abmessungen

FS-11TWM-200 FS-12WM-200
Hub 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 Hub 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500
A 661 761 961 1161 1361 1861 2361 2861 A 761 861 1061 1261 1461 1961 2461 2961
B 490 590 790 990 1190 1690 2190 2690 B 590 690 890 1090 1290 1790 2290 2790
C 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 C 330 430 630 830 1030 1530 2030 2530
D 370 470 670 870 1070 1570 2070 2570 D 470 570 770 970 1170 1670 2170 2670
Gewicht (kg)| 9.8 104 11.6 12.8 14.0 17.0 20.0 23.0 Gewicht (kg)| 11.0 1.6 12.8 14.0 15.2 18.2 21.2 242
Zuladung (kg)| 6 Zuladung (kg) 30 22 18

*Hube sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 2500 mm erhaltlich. Die MaBe von A ~ D vergréBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

Einsetzbare | Max.Anzahlan- N
Steuerungen | steuerbarer Achsen Enkodertyp Betriebsart Spannungsversorgung
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Absolut/ Programm

solut

SSEL 2 Achsen Inkremental 1-phasig 115/230 VAC
MSCON 6 Achsen Besfiemiae
SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung

7 FS-WM-200

(Hinweis 1) Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.

c (Hinweis 2) Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
(Siehe Tabellen oben fur die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)

Achtun

g (Hinweis 3) Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die

gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)




-
FS Wo Linearachse / Breites Fiihrungsmodul / Achsbreite 52 mm

Modell- Fs— ] — o — []
spezifika- Serie Typ Motorleistung Hub M
tionen
11WO: Einzelschlitten-  0: Ohne Motor 300:300 mm
Ausfiihrung 14
12WO: Doppelschlitten- 2500: 2500 mm
Ausfiihrung (in 100 mm-Schritten)
Modellspezifikationen
Enkoder- | Motor- ) 13(‘)"’ Geschwin- Zuladung Lanaskraft
Modell ) leistung | Schlitten | " ["0MM™ | digkeit a”%;l) ra
P w) AU (mm/s) | Horizontal (ko) |  Vertikal (k)
FS-11WO-0-[@] Einzel 300-2500
FS-12WO-0-[@H@) Doppel

* In den Modellbezeichnungen stehen die Platzhalterziffern fiir den Hub und fur die Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen
Schlittenldnge gleich 200 mm D1 Nur bei Typ 12WO verfiigbar
Schlittenlédnge gleich 300 mm D2 Nur bei Typ 12WO verfligbar

Wiederholgenauigkeit
Antriebssystem

Spiel

Zulassiges statisches Lastmoment
Zulassiges dynamisches Lastmoment

Siehe S. 14 (Technische Referenz)
Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Auskragung Siehe S. 13 (Technische Referenz)
Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Kabellange —

Zulassige Temperatur/Feuchtigkeit | 0-40°C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
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T-Nut-Abmessungen
*Siehe S. 12. fiir die
Montagemethode der Achse.
FS-11WO0-0 FS-12W0-0
Hub 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 Hub 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500
A 551 651 851 1051 1251 1751 2251 2751 A 651 751 951 1151 1351 1851 2351 2851
B 535 635 835 1035 1235 1735 2235 2735 B 635 735 935 1135 1335 1835 2335 2835
C 300 400 600 800 1000 1500 2000 2500 C 330 430 630 830 1030 1530 2030 2530
D 370 470 670 870 1070 1570 2070 2570 D 470 570 770 970 1170 1670 2170 2670
Gewicht (kg)| 4.9 5.6 6.7 8.3 9.6 12.9 16.3 19.6 Gewicht(kg) 5.6 6.2 7.6 8.9 10.2 13.6 16.9 203
Zuladung (kg) = Zuladung (kg)] —

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 300 ~ 2500 mm erhéltlich.
Die Mal3e von A ~ D vergroBern sich um 100 mm fir jeden 100 mm-Hubschritt.

FS-WO 8



FS_ LM _400 Linearachse / GroRes Zahnriemen-Antriebsmodul / i
Achsbreite 75 mm /400 W i
Wi s — [ ] — [ ] — a0 — [ ] — [ ] — [ ]—[]
:iIZ)enZe"r:I]ka— Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Einsetzbare Steverung ~ Kabellnge Optionen 1 )
11LM: Einzelschlitten- A: Absolut- 400: 400 W 1000: 1000 mm T1: XSEL-KE/KET ~ N:Kein Kabel 5. Tabelle unten y "ﬂ
Ausfiihrung Spezifikation 4 T2:SCON-CA/CAL  S:3m
12LM: Doppelschlitten-  I: Inkremental- 3000: 3000 mm MSCON SSEL M:5m v
Ausfihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Léngenangabe
Modellspezifikationen
Hub : . .
Motor- . Geschwin- Zuladung (Hinweis 1) "
Modell Enl:oder— leistung | Schlitten 'nslggtTer:_ digkeit Lan?’\sll)(raft
P W) (mm) (mm/s) | Horizontal (kg) Vertikal (kg)
FS-11LM -[@]-400-[@]-[@)-[@]-[5) Einzel 15 i
Absolut 400 1000~3000 1~1250 nur horizontale 19
FS-12LM -[@]-400-[@]-[3] Inkremental Doppel 60 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [@] Enkodertyp, [2] Hub, [8] einzusetzende Steuerung, [@)] Kabelldnge und [&] Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkungen Wiederholgenauigkeit 0,08 mm

Antriebssystem Zahnriemen

Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Soiel X 01 mm

Motorlage gegeniiberliegend R Siehe S. 12 (Installation/Montage) p — - — -

- Zulassiges statisches Lastmoment | Siehe S. 14 (Technische Referenz)

Motorlage untenliegend u Sonderbestellung; s. S. 12 (Install./Montage) A re— Siehe S, 13 (Technische Ref

Motorlage gegentiber untenliegend RU Sonderbestellung; s. S. 12 (Install./Montage) Slassigesidynanmiscliestastinoment !e es.13 (Tec n!sc @ Referenz)

Metall-Steckverbinder EU Auskragung Siehe S 13 (Tefh'nlsche Refere.nz)

CE-Konformitats Erfallung CE Standard-Option Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Einsetzbare Steuerungen T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON
Kabellange (Hinweis 3) N: Kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, XC[J: Langenangabe
Zulassige Temperatur/Feuchtigkeit | 0-40°C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
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T-Nut-Abmessungen

*Siehe S. 12. fiir die
Montagemethode der Achse.

FS-11LM-400 FS-12LM-400
Hub 1000 1500 2000 2500 3000 Hub 1000 1500 2000 2500 3000
A 1549 2049 2549 3049 3549 A 1649 2149 2649 3149 3649
B 1325 1825 2325 2825 3325 B 1425 1925 2425 2925 3425
C 1000 1500 2000 2500 3000 C 1015 1515 2015 2515 3015
D 1085 1585 2085 2585 3085 D 1185 1685 2185 2685 3185
Gewicht (kg) 28 34 40 47 53 Gewicht (kg) 31 37 43 49 56
Zuladung (kg)! 15 Zuladung (kg), 60 44 36 28

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 1000 ~ 3000 mm erhéltlich.

Die Maf3e von A ~ D vergr6Bern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

(Hinweis 1)

c (Hinweis 2)

Achtung
(Hinweis 3)

Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.

Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
(Siehe Tabellen oben fur die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)

Die maximale Kabelldnge betragt 30 m. Geben Sie bitte die

Einsetzbare | Max.Anzahlan- N
Steuerungen | steverbarer Achsen Enkodertyp Betriebsart Spannungsversorgung
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Absolut/ Programm

solut

SSEL 2Achsen | jnkremental 1-phasig 115/230 VAC
MSCON 6 Achsen Besfiemiae
SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung

9 FS-LM-400

gewiinschte Lange in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)




F s - H M -40 o Linearachse / GroBes Zahnriemen-Antriebsmodul / i
Achsbreite 75 mm /400 W / Hochgeschwindigkeitsversion i
Modell- Fs— [ ] — [ ] —a00 — [ — []—[]—[]
:%%Zéﬂka' Serie Typ Enkodertyp Motorleistung Hub Einsetzbare Steuerung ~ Kabellinge Optionen )
T1HM: Einzelschlitten- A: Absolut- 400: 400 W 1000: 1000 mm T1:XSEL-KE/KET ~ N:Kein Kabel 5. Tabelle unten "ﬂ
Ausfiihrung Spezifikation 1§ T2:SCON-CA/CAL  S:3m
12HM: Doppelschlitten- I Inkremental- 3000: 3000 mm MSCON SSEL M:5m i
Ausfiihrung Spezifikation (in 100 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Langenangabe
Modellspezifikationen
5 Hub i ) )
M Enkoder- Motor . in 100 mm- Ges_chv\{m Akt (it 1) Langskraft
odell o leistung | Schlitten el digkeit N
yP (W) (mm) (mm/s) Horizontal (kg) Vertikal (kg)
FS-11HM -[@]-400-[@)-[@)-[@]-[5] Einzel 10 i
Absolut 400 1000~3000 1~2000 nur horizontale 127
FS-12HM -[@]-400-[@]-[3]-[@- 6] Inkremental Doppel 40 (Hinweis 2) Anwendung

* Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten [©] Enkodertyp, [@]Hub, [8) einzusetzende Steuerung, [@|Kabelldnge und [&] Option(en).

Allgemeine Spezifikationen

Wiederholgenauigkeit +0,08 mm
Antriebssystem Zahnriemen
Spiel max. 0,1 mm

Zuldssiges statisches Lastmoment

Siehe S. 14 (Technische Referenz)

Zuldssiges dynamisches Lastmoment

Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Auskragung

Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Bezeichnung Code Bemerkungen
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM
Motorlage gegeniiberliegend R Siehe S. 12 (Installation/Montage)
Motorlage untenliegend Sonderbestellung; s. S. 12 (Install./Montage)
Motorlage gegentiber untenliegend RU Sonderbestellung; s. S. 12 (Install./Montage)
Metall-Steckverbinder EU
CE-Konformitats-Erfiillung CE Standard-Option

Grundrahmen

Material: Aluminium, hell eloxiert

Einsetzbare Steuerungen

T1: XSEL-KE/KET T2: XSEL-P/Q, SSEL, SCON-CA/CAL, MSCON

Kabelldnge (Hinweis 3)

N: Kein Kabel, S:3 m, M: 5 m, X{J: Léngenangabe

Zuldssige Temperatur/Feuchtigkeit

0-40°C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Abmessungen

© CAD-Daten
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T-Nut-Abmessungen

*Siehe S. 12. fiir die
Montagemethode der Achse.

FS-11HM-400 FS-12HM-400
Hub 1000 1500 2000 2500 3000 Hub 1000 1500 2000 2500 3000
A 1549 2049 2549 3049 3549 A 1649 2149 2649 3149 3649
B 1325 1825 2325 2825 3325 B 1425 1925 2425 2925 3425
C 1000 1500 2000 2500 3000 C 1015 1515 2015 2515 3015
D 1085 1585 2085 2585 3085 D 1185 1685 2185 2685 3185
Gewicht (kg) 28 34 40 47 53 Gewicht (kg) 31 37 43 49 56
Zuladung (kg) 10 Zuladung (kg) 40 30 25 20

* Hibe sind in 100 mm-Schritten von 1000 ~ 3000 mm erhaltlich.
Die MafBe von A ~ D vergréBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.

Technische Daten der Steuerungen

Einsetzbare | Max.Anzahlan- .
Steuerungen | steuerbarer Achsen it esie ESUER Sl ST
X-SEL-P/Q 6 Achsen 3-/1-phasig 230 VAC
X-SEL-KE/KET 4 Achsen Absolut/ Programm

solut,

SSEL 2Achsen | |nkremental 1-phasig 115/230 VAC
MSCON 6 Achsen Positionier-

SCON-CA/CAL 1 Achse steuerung

(Hinweis 1)

c (Hinweis 2)

Achtung
(Hinweis 3)

Der Wert fiir die Zuladung beruht auf einer Beschleunigung von 0,3 G.

Beachten Sie, dass bei steigendem Hub die Zuladung sinkt.
(Siehe Tabellen oben fiir die Zuladung in Abhéngigkeit zum Hub.)

Die maximale Kabellange betragt 30 m. Geben Sie bitte die
gewlinschte Ldnge in Metern an. (Beispiel: X08 = 8 m)

FS-H
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-
FS LO Linearachse / GroBes Fiihrungsmodul / Achsbreite 75 mm

Modell- Fs— [ ] — o — [ ] i
i%?’]ze!ﬂka_ Serie Typ Motorleistung Hub Bl
! 11LO: Einzelschlitten-  0: Ohne Motor ~ 1000: 1000 mm v
Ausfiihrung
12L0: Doppelschlitten- 3000: 3000 mm
Ausfiihrung (in 100 mm-Schritten)
Modellspezifikationen
Enkoder- | Motor- ) 15‘6‘b Geschwin- Zuladung Linaskraft
Modell : leistung | Schlitten mSchrit:rérr?_ digkeit ?N)
yP (W) (mm) (mm/s) Horizontal (kg) Vertikal (kg)
FS1L0-0-l0 Einzel 1000~3000
FS-12LO-0-[@ Doppel

* Die Platzhalterziffer [@] in den Modellbezeichnungen steht fiir den Hub.

Allgemeine Spezifikationen

Wiederholgenauigkeit

Antriebssystem

Spiel

Zuldssiges statisches Lastmoment

Siehe S. 14 (Technische Referenz)

Zulassiges dynamisches Lastmoment

Siehe S. 13 (Technische Referenz)

Auskragung Siehe S. 13 (Technische Referenz)
Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Kabellange —

Zuléssige Temperatur/Feuchtigkeit

0-40 °C, max. 85 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

© CAD-Daten °
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T-Nut
T-Nut-Abmessungen
FS-11LO-0 FS-12LO-0
Hub 1000 1500 2000 2500 3000 Hub 1000 1500 2000 2500 3000
A 1403 1903 2403 2903 3403 A 1503 2003 2503 3003 3503
B 1379 1879 2379 2879 3379 B 1479 1979 2479 2979 3479
*Siehe S. 12. fur die C 1000 1500 2000 2500 3000 C 1015 1515 2015 2525 3025
Montagemethode der Achse. D 1085 1585 2085 2585 3085 D 1185 1685 2185 2685 3185
Gewicht (kg) 19 25 31 38 44 Gewicht (kg) 22 28 34 40 46
Zuladung (kg). = Zuladung (kg): =

1 1 FS-LO

* Hiibe sind in 100 mm-Schritten von 1000 ~ 3000 mm erhaltlich.
Die Maf3e von A ~ D vergroBern sich um 100 mm fiir jeden 100 mm-Hubschritt.




FS-Serie

Installationsmethode

NM, NO, WM, WO, LM, LO, HM

B Uber die T-Rillennut an der

Grundrahmen-Unterseite wird Hub Anzahl
Achsgeha ittel

das Achsgehduse mittels der 300~1000 5

mitgelieferten T-Nut-Schrauben

befestigt. 1100~1500 6
Fs 1600~2000 7

FS-NM (1 T-Rillennut)  : M8 T-Nut-Schraube 2100~2500 8

FS-NO (1 T-Rillennut)  : M8 T-Nut-Schraube N ——

FS-WM (1 T-Rillennut) : M8 T-Nut-Schraube 2600~3000 °

FS-WO (1 T-Rillennut)
FS-LM (2 T-Rillennute)
FS-LO (2 T-Rillennute)

: M8 T-Nut-Schraube
: M8 T-Nut-Schraube
: M8 T-Nut-Schraube

T-Nut-Schrauben (Standard-Zubehor)

B Anzahl mitgelieferter T-Nut-Schrauben

*Fur die Typen LM/LO/HM gilt die doppelte Anzahl.

e 6 6 0 0 0 o

FS-HM (2 T-Rillennute) : M8 T-Nut-Schraube

Achs-Montagepositionen
O: moglich —: nicht moglich (*) AuBer fir Modelle mit D1/D1-Option

Montageposition

| . .
= B (T . .”
)
’L = = © ‘ ||u-
‘F om0
Horizontal Vertikal Seitlich Deckenmontiert
O — — O (¥

Motor-Montagepositionen als Option

Abhédngig von den Installationsanforderungen der Achse sind fiir die Positionen des Motors optional die in den folgenden Abbildungen gezeigten
3 Varianten erhdltlich. Damit kann die Motorausrichtung entsprechend den Gegebenheiten des Einsatzortes angepasst werden. Dabei ist anzumerken,
dass bei einem Motor an der Unterseite die Motorposition niedriger als die des Schlittens ist und deshalb kein Risiko fiir eine Lastberiihrung besteht.

Unten links montierter Motor
¢ Optionscode: R-U

Unten rechts montierter Motor
* Optionscode: U

58 k| L ;

Oben links montierter Motor
e Optionscode: R
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Zulassiges dynamisches Lastmoment / Auskragung

Bei der FS-Serie kdnnen jeweils Typen mit Einzel- oder Doppelschlitten gewahlt werden.
Das zuldssige dynamische Lastmoment und die zuldssige Auskragung hangen von der Lange des Schlittens ab.
Siehe dazu die unten gezeigten typischen Beispiele.

Richtung des zuldssigen Lastmoments Zuldssige Auskragung
B Jedes zuldssige Lastmoment wird auf der Basis einer Lebensdauer der Fiihrung von 20.000 km B Bei Einsatz von Modellen mit einer Kraglast auBerhalb der zulassigen
berechnet. Momente, die den Nennwert liberschreiten, verkirzen die Lebensdauer der Fihrung. Lange ist mit Schwingungen zu rechnen. Daher sollte unbedingt

die zuldssige Auskragung innerhalb des erlaubten Werts liegen.

] Richtung des Lastmoments \

Einzelschlitten (Bild 1) Doppelschlitten (Bild 2)

© 00006 \

T
©
©
©
L
]

FS-1TNM Ma: 2.9(0.3)
FS-11NO Bild 1 Einzelschlitten Mb: 2.9(0.3) Ma, Mb, Mc : bis zu 200 mm
) Mc: 4.5(0.46)
FS-12NM Doppelschlitten Ma: 20.5(2.1)
Bild 2 (bei zusammen- Mb: 18.6(1.9) Ma, Mb, Mc : bis zu 500 mm
FS-12NO héngenden Schlitten) Mc: 9.1(0.93)
FS 1 1WM . . . Ma: 4.4(0.45) .
FS-11WO Bild 1 Einzelschlitten Mb: 3.9(0.4) Ma, Mb, Mc : bis zu 240 mm
) Mc: 5.8(0.6)
FS-12WM Doppelschlitten Ma: 27.4(2.8)
Bild 2 (bei zusammen- Mb: 25.4(2.6) Ma, Mb, Mc : bis zu 600 mm
FS-12Ww0 héngenden Schlitten) Mc: 11.7(1.2)
FS-11LM Ma: 8.8(0.9)
FS-11LO Bild 1 Einzelschlitten Mb: 7.8(0.8) Ma, Mb, Mc : bis zu 300 mm
FS-11THM Mc:12.7(1.3)
FS-12LM Doppelschlitten Ma:51.9(5.3)
FS-12LO Bild 2 (bei zusammen- Mb: 47.0(4.8) Ma, Mb, Mc : bis zu 750 mm
FS-12HM héngenden Schlitten) Mc: 25.4(2.6)

(*) Das zuldssige Lastmoment gilt fiir die angenommene Betriebslebensdauer mit einer Verfahrstrecke von insgesamt 20.000 km (fw = 1.2).
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Berechnung der zuldssigen Lastmomente

Es gibt zwei Arten von auf die Fiihrung bezogene Lastmomenten: das zuldssige dynamische Lastmoment und das zuldssige statische Lastmoment.
Das zuldssige dynamische Lastmoment errechnet sich aus der Verfahrlebensdauer (vor Materialermiidung der Fiihrung) bei Bewegung mit Moment-
belastung. Im Gegensatz dazu ergibt sich das statische Lastmoment aus der Last, welche eine dauerhafte Verformung der Stahlkugeln bzw. deren
Rollflache (sog. statisches Nenn-Lastmoment) bewirkt, unter Berticksichtigung von Steifigkeit und Verformung des Grundrahmens.

[Zulassiges dynamisches Lastmoment]

Die IAl-Katalog-Angaben fiir das dynamische Lastmoment basieren auf einem Lastkoeffizienten von 1,2 und einer Verfahrlebensdauer von 10.000
oder 5.000 km. Dieser Wert unterscheidet sich vom sog. dynamischen Nenn-Lastmoment, welches sich auf einen Verfahrweg von 50 km bezieht.
Fir die Berechnung des dynamischen Nenn-Lastmoments ist die folgende Gleichung zu verwenden.

Ms : Zuldss. dynam. Lastmoment bei einem angenommenen Verfahrweg (Katalog-Wert)
S : Angenommene Verfahrlebensdauer It. IAl-Katalog (5.000 km oder 10.000 km)
fw : Lastkoeffizient (= 1,2)

Mso : Dynamisches Nenn-Lastmoment (Verfahrweg 50 km)

1

503
Mso= fwx Ms+ (T) ««+. Gleichung 1

Die im Katalog erwdhnten dynamischen Lastmomente (10.000 km oder 5.000 km Lebensdauer) basieren auf einem Lastkoeffizienten von fw = 1,2.
Um die Lebensdauer einer Fithrung mit einem anderen Lastkoeffizienten zu berechnen, ist die Tabelle 1 unten zu verwenden zwecks Bestimmung
des den jeweiligen Anforderungen entsprechenden Lastkoeffizienten.

Tabelle 1: Lastkoeffizienten

Betriebsbedingungen und Lastanforderungen Lastkoeffizient fw
Langsamer Betrieb mit leichten Vibrationen/St6Ben (max. 1500 mm/s, max. 0,3 G) 1.0~1.5
MaRige Vibrationen/StoRe, abruptes Beschleunigen und Abbremsen (max. 2500 mm/s, max. 1 G) 1.5~2.0
Betrieb mit heftigen Vibrationen/StéRen, abrupte Beschleunigung/Abbremsung (ab 2500 mm/s, ab 1 G) 2.0~35
(& . 2)3 _
Lo=\P fw/xS.... Gleichung 2

Lio : Betriebslebensdauer (mit 90 % Uberlebenswahrscheinlichkeit)

Cia : Zuldss. dynam. Lastmoment It. IAl-Katalog (5.000 km oder 10.000 km)
P : Verwendetes Lastmoment (< Cia)

S : Angenommene Verfahrlebensdauer It. IAl-Katalog (5.000 km oder 10.000 km)
fw : Lastkoeffizient (aus Tabelle 1)

[Zuldssiges statisches Lastmoment]

Das anwendbare maximale Lastmoment fiir einen Schlitten im Ruhezustand.

Diese Werte werden errechnet aus dem statischen Nenn-Lastmoments des Schlittens multipliziert mit dem Sicherheitsfaktor, welcher jegliche
Biege- und Verformungseffekte des Grundrahmens berticksichtigt.

Deshalb ist bei Aufbringung eines Lastmoments auf einen ruhenden Schlitten das Moment innerhalb dieses zuldssigen statischen Lastmoments zu
halten. Dennoch ist darauf zu achten, dass unerwartete Stof3belastungen von lastseitig her auftretenden Tragheitsmomenten vermieden werden.

[Statisches Nenn-Lastmoment]

Das statische Nenn-Lastmoment gibt den Momentwert an, bei welchem das Resultat der dauerhaften Verformung an der Kontaktmitte zwischen
Rollkorper (Stahlkugel) und Rollfldche (Schiene) das 0,0001-fache des Durchmessers des Rollkorpers betrégt.
Diese Werte werden einfach strikt errechnet tiber die dauerhaft erfolgte Verformung an der Stahlkugel und seiner Lauflache. Jedoch wird der tat-
sachliche Momentwert noch beschrankt durch die Steifigkeit und Verformung des Grundrahmens. Daher gilt unter Einbeziehung dieser Faktoren
fiir das tatsachliche Moment bezogen auf alle statischen Anwendungen das zuldssige statische Lastmoment.
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FS-Serie V3, Flyer-Nr. 0609-D, Version UST-1-0213 /A INTELLIGENT

ACTUATOR

Bei der Verbindung des Kabelstecker-Anschlusses der Achse mit der Steuerung sorgt ein Motorkabel fiir die Motorleistung und ein Enkoderkabel
fiir die Enkodersignale. Alle Motor-/Enkoderkabel sind hochflexible Roboterkabel, wahlbar mit Kunststoff-Stecker oder Metall-Stecker (EU-Version).

Motorkabel / EU-Motorkabel fiir XSEL-KE/KET/P/Q, SSEL, MSCON, SCON-CA/CAL

Model: CB'X'MA I:‘ I:l I:‘ / CB'XEU'MA I:‘ I:‘ |:| * 000 sperzifiziert die Kabelldnge (L). Léngen bis zu ;(ilrsnpférll%rsr;)ogléc:]

(Abb.: EU-Motorkabel CB-XEU-MA[I[][], EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker; Abbildung und
Verdrahtung der Nicht-EU-Version mit Kunststoff-Stecker CB-X-MA[][J[] siehe Betriebshandbuch.)

16

=

o [sess] &

(41

I

(Vorderansicht)

Querschnitt] _ Farbe _[Signal| Nr.
Griin/gelb | PE

1

(Vorderansicht) 3075 Schwardweisse'”] U

Schwarz/weisse 2’|V
Schwarz/weisse 3" W

PE | Griin/gelb
1 U [Schwarz/weisse"1"| @0.75
V. [Schwarziweisse "2 9ecrimpt
W |Schwarz/weisse "3’

Blw|n|=

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

Enkoderkabel / EU-Enkoderkabel fiir XSEL-KE/KET

Model: CB_X_ PA I:‘ I:‘ I:‘ / CB_XEU_PA I:‘ I:‘ I:‘ * 00 spezifiziert die Kabellange (L). Lingen bis zu éziTp?ierl\:dOgﬁobglécg

Nr. |SignallFarbe|Querschnitt

(Abb.: EU-Enkoderkabel CB-XEU-PALIJ[], EU-Version mit Metall-Stecker; Querschnitt |Farbe| Signal | Nr. 1 sD | Blau
Abbildung und Verdrahtung der Nicht-EU-Version mit Kunststoff-Stecker _ _ 1 > ) Orange
CB-X-PALJI[] siehe Betriebshandbuch.) >

- - 3 a R
- - 3 4 - B
L - - 4 5 - -
(16) - - 5 . - -
- - 6 7 N N
g [] 08 == 100 4 s | 90 1T A0 ] s
9 1 ® = el L 156 (g?e?ri.r:]gt) Orange | SD 8 9 N 1 (gelotet)
(Vorderansicht) (Vorderansicht) SChwlz:Z BAT+ 9 [ ] 10 | veC BGrun
iti - 1 GND | Braun
Geb BAT 0 v
Griin | VCC | M 0 12| BAT+| Schwarz
Braun| GND | 12 13 | BAT-| Gelb
Grau | BK- 13 l ] 14 - -
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm Rot | BK+ | ¥ 15 | BK- | Grau
N . 15 16 | BK+ | Rot
Abschimung wird an Abdeckung mittels Schelle geklemmt. ~ * ~ Abschirmung wird mit Lotanschluss verbunden.

Masseleiter und Abschirmgeflecht

Enkoderkabel / EU-Enkoderkabel fiir XSEL-P/Q, SSEL, MSCON, SCON-CA/CAL

Model: CB_X1 _PAD D |:| / CB_XEU1 _PAD D D * 000 spezifiziert die Kabelldnge (L). Léngen bis zu ;Z?p?érll%rsrz)ogléc;

(Abb.: EU-Enkoderkabel CB-XEU1-PACICIC], EU-Version mit Metall-Stecker; Querschnitt | Farbe
Abbildung und Verdrahtung der Nicht-EU-Version mit Kunststoff-Stecker = - 10
CB-X1-PAC][][] siehe Betriebshandbuch.) = = 1
- E24V 1
- oV 1
- LS 26
- CLEEP | 25
= OT | 24
L - RSV [ 23
(13) - - | o i
- - 18 Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
— — 19 1 SD Orange
= A+ 1 2 SD Griin
14/ /1 o {11 ¢
S “ AWG26 - ;" § i -
2 26|13 @ 5 = + - -
) — (gelotet) — B 7 5 - -
) = 2 5 6 - -
(Vorderansicht) - . (Vorderansicht) — Z‘f 6 . 7 - -
Orange | SRox | 7 f s B —] AwG26
Grin_| SRD-_| 8 9 - - | (gelotet)
Violett BAT+ 4 i 10 \ele} Rot
Grau BAT- | 15 | 11 GND | Schwarz
. . . X X Rot VCC | 16 f 12| BAT+ | Violett
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm Schwarz | GND_| 17 13 | BAT- | Grau
Blau BKR- 0 14 - -
Gelb BKR+ 1 U 15 BK- Blau
— - 22 16 BK+ | Gelb
Abschirmung wird an Abdeckung Abschirmung wird mit Lotanschluss verbunden.
mittels Schelle geklemmt. .
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