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Geschwindigkeit: 1210 mm/s
Beschleunigung: 0.3 G

Verkiirzung um

1.07s

WMV R  Geschwindigkeit: 2500 mm/s 1.36
(750 W) EEEGIETI T HIXX¢ . S

Max.
120 kg

Max.
Max. 80 kg
35k



Produktiibersicht

Motor- . Wiederhol- Max. Max. —_—
Typ Abbildung Achsbreite leistung St(erlT?#];\g genauigkeit (I-r:]unk‘)) Geschwindig-| horizontale ggieczl':?}tar;ﬂoenr{
(W) (mm) keit (mm/s) | Zuladung (kg) 9
30 1800 20
550~1500
MXMS (in 50 mm- S.5~7
Schritten)
20 1200 35
200 +0.01
30 1800 20
300~1500
MXMM (in 50 mm- S.8~10
Schritten)
20 1200 35
40 2400 40
600~2250
LXMS (in 50 mm- S.11~13
Schritten)
20 1300 80
NSA 400 +0.01
145
L ; 40 2400 40
J Gt 300~2250
LXMM § | (in 50 mm- S.14~16
— Schritten)
20 1300 80
145 mm
198
50 650~2300 2500 60
WXMS 3[ D = (in 50 mm- 5.17~19
Schritten)
198 mm 25 1300 120
750 +0.01
- 50 2500 60
@[ i LE] (300~2300 ;
WXMM - : in 50 mm- .20~22
] Schritten)
198 mm 25 1300 120

NSA-[ |-WA-[ - |- 1-T2-[ J-[ |

Serie Typ Enkoder-  Motor-Typ  Steigung Hub Passende Kabel- Optionen

Typ Steuerung linge
ﬁ Batterielos-Absolut ‘

GroBe M/ Einzel-Schlitten
GroBe M/ Multi-Schlitten
GroBe L/ Einzel-Schlitten
GroBe L/ Multi-Schlitten
GroBe W / Einzel-Schlitten
GroBe W/ Multi-Schlitten

Kein Kabel

PN 2300 mm

Spezifzierte Lénge

20 mm

25 mm AQ-Dauerschmierung (Standard-Option)

30 mm Einzelkabelkette in Standard-Einbaulage

40 mm Einzelkabelkette in gegenlberliegender Einbaulage

50 mm Referenzpunkt auf gegeniiberliegender Seite

Standard-Kabelanschluss ohne Kabelkette

Gegenlberliegender Kabelanschluss ohne Kabelkette

Nutzer-Doppelkabelkette in Standard-Einbaulage

* Der Auswahlbereich fir Motortyp, Steigung, Hub und
Optionen variiert je nach Achstyp. Nahere Angaben dazu
siehe die entsprechende Modell-Seite.

Nutzer-Doppelkabelkette in gegentiberliegender Einbaulage

Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss

Produktibersicht/Modellbezeichnungen



Optionen

Opiionscocc [ 11

Die AQ-Dauerschmierung ist eine Schmiereinrichtung mit einem Schmiermittel auf Kunstharzbasis. Der porige Werkstoff ist mit einer groen
Menge Schmiermittel versetzt, das durch die Kapillarwirkung an der Oberfldche austritt.
Das Schmiermittel wird dann zugefiihrt, wenn die AQ-Dauerschmierung gegen die Fiihrung oder auf die Oberfliche der Kugelumlaufspindel (Rollfliche
der Stahlkugeln) gedriickt wird. Durch die Kombination von AQ-Dauerschmierung und Fett bleibt der Antrieb tiber eine lange Zeit wartungsfrei.

CT3/CT4

Fur die Einbaulage der Einzelkabelkette
kann aus zwei Typen ausgewahlt werden.
Bei der Multi-Schlittenausfiihrung (OXMM)
steht die Einbaulage 4 (gegenuberliegend)

nicht zur Verfigung.
Einbaulage 3 (Standard) Einbaulage 4 (gegenuberliegend)
Symbol: CT3 Symbol: CT4

(Opionscodsf 1|

EHGELIN]  Die normale Referenzposition befindet sich auf der Motorseite (s.a. ,Home"” in den Abmessungen), aber wahlweise kann diese Position auf die
entgegengesetzte Seite (s.a. ,S.E.” bei den Abmessungen) gelegt werden, um z.B. andere Konfigurationen beim Geratelayout zu erméglichen.
(Zu beachten ist, dass nach Auslieferung der Achse diese fiir ein Reset an IAl zuriickzusenden ist).

NT3/NT4

I Bei diesen Typen ist die Kabelkette beseitigt worden.
Auch das Verdrahtungskabel innerhalb der Kabelkette ist entfernt.
Bei der Multi-Schlittenausfiihrung (OXMM) steht die Einbaulage 4 (gegenuberliegend) nicht zur Verfligung.

Einbaulage 3 (Standard) Einbaulage 4 (gegeniberliegend)
Symbol: NT3 Symbol: NT4

UM3/UM4

I ENG)  Diese Typen enthalten eine zusatzliche Kabelkette. Diese sind wéhlbar, wenn die Kapazitét einer Einzelkabelkette unzureichend ist.
Bei der Multi-Schlittenausfiihrung (OXMM) steht die Einbaulage 4 (gegenuberliegend) nicht zur Verfigung.

Einbaulage 3 (Standard) Einbaulage 4 (gegenuberliegend)
Symbol: UM3 Symbol: UM4

optionscode 1 3]

Beschreibung ®Jsl¢[ely fiir ein Motor-/Enkoderkabel mit \
Rundstecker mit Schraubverchluss. |
Ohne diese sind Flachstecker vorgegeben. |

Runde Kabelstecker (EU-Standard)
Symbol: EU




N SA Einachs-Roboter

NSA-MXMS

B Modellspezifikationen

NSA - MXMs -~ WA - 200 [ [ - 12 [ ] A [ |
[ sere -] Typ |- | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub - [ Passende - E - Optionen |
[ WA T Batterielos-Absolut | [ 200 [ 200w | [30] 30mm | 550 550 mm SCON N Ohne ‘ Fiir weitere Optionen siche ‘
20| 20mm @ @ MSCON s 3m Tabelle unten.
1500 1500 mm SSEL M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO | Spezifizierte Linge
XSEL-RA/SA

Bitte

beachten

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
oder Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

(3) Der Referenzwert fir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 750 mm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen beziiglich der
zuldssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhdngig vom Lastfaktor.
Fir weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation

Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20
Zuladung Max. Zuladung (kg) 20 35

Horizontal Geschwinqigkeit/ Max. Geschwindfgkeit (mm/Ns) 1800 1200
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3
Verzégerung Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.5 0.6

Min. Hublange (mm) 550 550

Hub Max. Hubldnge (mm) 1500 1500
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung Max. Geschwin- Beschleunigung (G)
(mm) digkeit (mm/s) 03 04 0.5 0.6
30 1800 20 10 5 -
20 1200 35 25 15 5

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 216 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M (5 m) Linearfiihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp

X06 (6 m) ~ X10 (10 m)

X11 (11 m)~ X15(15m)

Speziallingen

X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Zulassiges statisches Lastmoment

Ma-Richtung: 560 N-m

Mb-Richtung: 800 N-m

Mc-Richtung: 1030 N-m

X21 (21 m) ~ X25 (25 m)

X26 (26 m) ~ X30 (30 m)

(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel.
(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabelldnge.

CB-X(EU)1-PACICIO fir max. 20 m und CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24 fiir Gber 20 m bis zu 30 m.

Name Code Seite
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) CT3 4
Einzelkabelkette mit gegentiberliegender Einbaulage (Hinweis 2) CT4 4
Gegenlaufiges Referenzpunktfahren NM 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit gegentiberlieg. Einbaulage (Hinweis 2) | NT4 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) ums 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit gegenuberliegender Einbaulage (Hinweis 2) | UM4 4

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

NSA-MXMS

Zuldssiges dynamisches
Lastmoment (Hinweis 3)

Ma-Richtung: 123 N-m

Mb-Richtung: 176 N-m

Mc-Richtung: 227 N-m

Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit

0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)

Schutzart

Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s* max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor

Enkodertyp Batterielos-Absolut

Anzahl der Enkoderpulse

131072 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mb

(Gieren)

Mc
(Verwindung)
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

(42)

(17)

Schmieranschluss fiir
Kugelumlaufspindel mit

119 V \Y 119 j\T-Nut:MA 26 Nippeldurchmesser
Detailansicht von V
Schmiernippel fiir
Kugelumlaufspindel
(ohne Aufsatzkappe)
4-M6, Tiefe 20 145
4-M8, Tiefe 25 150
Schmieranschluss fiir Fiihrung 30__ 90 30 2:08 H7 Passloch, Tiefe 10,
mit 2-96.6 Nippeldurchmesser 0
@ 'éE
o {—-—-—-|—-—-—-—-—-—3g/g/gS A
@ T éf_—:ﬂ
s \
T @ —
Achskabel /
M4 hluss),
2-M4, Tiefe 6
L
231 2 Hub 150 70 22| (785)
135 235 5
Home /[\M.E.
-
(_/\ ) | 3 1T Cany i
0 , g5 = \ |
2 mpr) IC_Jol =22 O \) ‘
ol =Eg
, £5 \
—r T %8 _— |
0 55 R | Z
< 110 Rahmenmontagefliche
Referenz-
flache 125 101
(Abmessungs-, .
! Offset-Referenzposition
bereich®) fiir die Berechnung 10
der zuldssigen Momente
B 85" Tiefe 10
655 Gx200P F F GX200P 655
H-29 Bohrung - ) .
s J : ]—”5-5 016 Flachsenkung Detailansicht von P
- = z (von der Riickseite) Details Langloch
200 bis 300 vom Fest—) mz'j‘_b
(12) ende der Kabelkette ‘ .
Zuléssiger Biegeradius P ®B®® ‘@@ 9
des Achskabels 37 d ©° ‘ 9 o6 __ 45 15
29 =
&t : of | m|
3 B i 2 L — A S
o T
- ,f,,k,@,f,f,f,f,f,f,f,f,f,f,%,ﬁ,f, e AN A8 A AT
a | ! Fgs [Tl
S i % .  © % e L
erbi Querschnitt von Z-Z
(105) ;ae‘zzevrefb'“d“"g" L7 Details Flachsenkungen
. - an Rahmenmontageflache
Achskabel-Anschlussteil 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 Details T-Nut
H Abmessungen pro Hub
Hub 550 | 600 | 650 | 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500
L 859 | 909 | 959 | 1009 | 1059 | 1109 | 1159 | 1209 | 1259 | 1309 | 1359 | 1409 | 1459 | 1509 | 1559 | 1609 | 1659 | 1709 | 1759 | 1809
B 815 | 865 | 915 | 965 1015 | 1065 | 1115 | 1165 | 1215 | 1265 | 1315 | 1365 | 1415 | 1465 | 1515 | 1565 | 1615 | 1665 | 1715 | 1765
F 142 | 167 | 192 | 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217
G 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3
H 10 10 | 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18
J 634 | 684 | 734 | 784 834 884 934 984 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334 | 1384 | 1434 | 1484 | 1534 | 1584
R 330 | 366 | 384 | 402 438 456 492 510 528 564 582 618 636 654 690 708 744 762 780 816
M Gewicht pro Hub
[ Hub | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 [ 850 | 900 [ 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 |
| Gewicht(kg) | 170 | 176 | 182 | 188 [ 194 [ 200 | 206 | 212 | 218 | 224 | 230 | 236 | 242 | 248 | 254 | 260 | 266 | 271 | 277 | 284 |

NSA-MXMS



B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

(42)

Offnung

Schmieranschluss fiir

Kugelumlaufspindel mit

26 Nippeldurchmesser

Detailansicht von V
Schmiernippel far

Kugelumlaufspindel

(ohne Aufsatzkappe)

Achskabel /13

o
|

Ketten-Montage- [
konsole (] 1HE==EE {1
i— (Hohe: 80.5 mm) = ! Ta— —
5-M3 ! A =
d N .
T-Nut: M4 (beidseitig)
[ R—e ! 4-M4 119 Vv v 119
L
) did ]
= B 5 4-M6, Tiefe 20 145
o A 4-M8, Tiefe 25 150
o
& ,,N T J_‘ Schmieranschluss fiir Fihrung 30 90 30 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10
Ra: E 1|:<\_1 mit 2-06.6 hmesser 70
- 9 7.5 3 2
10} NER T
515 ° JZE
Hub/2 + 650 Plbe—ee— e e oe—ce—a—o= £ 5|
o s
Ohne Kabelkette (NT3) ‘ -

4.5

1

M4 (Masseanschluss)

245
231 Hub 150 70 2| (785)
135 235 | 5
Home/|\ME.
—
- T S 9
0| 2
a AT (( é @
- é 8
L N ] ~
—
E 55 Rahmenmontagefliche Festende der Kabelkette /lﬁ i ?”)/
Referenz- 110
fliche 125 115
(Abmessungs, Offset-Referenzpositi
. position
bereichB) | fiir die Berechnung
der zuldssigen Momente 10
B
65.5 G . "
x200P F F Gx200P 65.5 £ iefe 10
200 bis 300 vom Fest- J 1155 (vom Rahmenboden)
(12) ende der Kabelkette 1155 J 7
Zulissiger Biegeradius e — Detailansicht von P
a des Achskabels 37 00 ‘ 0o H-09 Bohrung - Details Langloch
pat | 216 Flachsenkung
1 p ® (von der Riickseite)
Ll P Lo o< 2,
R ! g 016
@ — - —1
3 o P o 2 = 2 |
°
(10.5) Kabelverbindungs- ‘{*f*‘@** ,77777777777777777777%,&,77‘» R B g‘
stecker A 1
) & % 3 3 & —
Achskabel-Anschlussteil L k2 k2 1 ol
A Querschnitt von Z-Z
Details Flachsenkungen
2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 an Rahmenmontageflache
Details T-Nut
H Abmessungen pro Hub
Hub 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500
L 859 909 959 1009 1059 1109 1159 1209 1259 1309 1359 1409 1459 1509 1559 1609 1659 1709 1759 1809
B 815 865 915 965 1015 1065 115 1165 1215 1265 1315 1365 1415 1465 515] 1565 1615 1665 1715 1765
F 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217
G 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 E] 3 B]
H 10 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18
J 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334 1384 1434 1484 1534 1584
R 330 366 384 402 438 456 492 510 528 564 582 618 636 654 690 708 744 762 780 816
M Gewicht pro Hub
Hub 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500
Gewicht (ko) ‘ Mit Nutzer-Doppelkabelkette 173 | 179 | 186 | 19.2 | 198 | 204 | 21.1 21.7 | 223 229 235 24.2 24.8 254 26.0 26.6 27.2 27.9 28.5 29.1
ewICl
9 Ohne Kabelkette 165 | 17.1 17.7 | 182 | 188 | 194 | 200 | 205 | 21.1 216 222 22.8 233 239 24.5 25.0 25.6 26.1 26.7 27.3
Passende Steuerungen
Die Achsmodelle auf diesen Seiten konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.
Max. Anzahl . Steuerungs-Betriebsarten "
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer f";?;tgns' Position Puls- | Netzwerk *Option P(’i?t);;):?ezf ur:ll?tr;n Referenzseite
Achsen P . treiber | * DV | CC | CIE | PR | CN | ML |ML3| EC | EP | PRT | SSN | ECM G
MSCON-C 6 - - - L ) - [ - - L ) - - - 256
SCON-CAL/ . . . ol . | 512
CGAL l U © 0o 0 % 000 (768 bei Netzwerk-Spez.)
Einphasig o 512
SCON-CB/CGB 1 12 13 56 \\l/::Cc/ ° ° - e e O e 0 O Olee @ - - | o iNetwwerkspez) Siehe
entsprechendes
SCON-LC/LCG (@) 512
(Erscheint demnéchst) U B B O OO =]O1C|F]=|C[O]C] == (768 bei Netzwerk-Spez.) Prgz‘;fkt
Betriebshandbuch.
SSEL-CS i; 2 [ ] - [ ] e o - o - - - - e - _ B 20000 etriebshandbuc
J
XSEL-P/Q i 6 Einphasig - - o (o|o| (o |- |- | -|eo|-|-]|- 20000
230 VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demnichsy)|  ~ 1 8 230VAC - - hd o o -0 - -0 0 - - - (je nach Steuerungstyp)

*  Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lll | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-10 | SSN - SSCNET lll/H | ECM - EtherCAT Motion
** Noch nicht fir Europa erhaltlich. Fiir zusétzliche Informationen wenden Sie sich an IAl.

NSA-MXMS



N SA Einachs-Roboter

NSA-MXMM —

H Modellspezifikationen

NSA - MXMM - WA - 200 | B |- T2
[ serie |- Typ ] - | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub. - [ Passende - - Optionen |
[ WA T Batterielos-Absolut | [ 200 [ 200w | [30] 30mm | 300 300 mm T2 SCON N Ohne ‘ Filr weitere Optionen siche ‘
20 | 20mm ? @ MSCON B 3m Tabelle unten.
1500 1500 mm SSEL M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO_| Spedifizierte Linge
XSEL-RA/SA

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen

Bitte oder Gerduschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

beachten

(3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 750 mm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen bezdglich der
zuldssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhdngig vom Lastfaktor.
Fur weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation Tabelle Zuladung zu Gesch

indigkeit/Beschleunigung

Bezeichnung Beschreibung Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg).
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20 -
Zuladung Max. Zuladung (kg) 20 35 sy (M Cadiin: £ etnging[iG)
Horizontal | Geschwindigkeit/ | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1800 1200 (";'(;‘) d'gke]';ég‘"" 5) ‘;s ‘:; 0 03
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3 5 -
Verzdgerung Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.5 0.6 20 1200 35 25 15 5
Min. Hublange (mm) 300 300
Hub Max. Hubldange (mm) 1500 1500
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50
Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 216 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M (5 m) Linearfiihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp
X06 (6 m) ~ X10 (10 m) Ma-Richtung: 560 N-m
X11 (11 m) ~ X15(15 m) Zulassiges statisches Lastmoment Mb-Richtung: 800 N-m
Speziallangen X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Mc-Richtung: 1030 N-m
X21 (21 m) ~ X25 (25 m) Zulissi dynamisches Ma-Ri.chtung: 123 N'‘m
X26 (26 m) ~ X30 (30 m) Lastmoment (Hinweis 3) Mb-Rlchtung: 176 N-m
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Mc-Richtung: 227 N-m
(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabelldnge. Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
CB-X(EU)1-PACICIO fir max. 20 m und CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24 fiir Giber 20 m bis zu 30 m. Schutzart ~
Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s* max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor
. Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse 131072 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach Betriebs-
Name Code Seite und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAL
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) CcT3 4 H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) um3 4
(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben. Ma Mb Mc

(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

NSA-MXMM
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt

2-08 H7 Passloch, Tiefe 10

(42)

(17)

Schmieranschluss fiir
Kugelumlaufspindel mit
26 Nippeldurchmesser

Detailansicht von V
Schmiernippel fiir
Kugelumlaufspindel
(ohne Aufsatzkappe)

—
[
( f—F==
== = =
R BIT T
119 \"2
4-M6, Tiefe 20 145
4-M8, Tiefe 25 150
y 145 Schmieranschluss fiir Fiihrung 30 %0 30
SCM mit 2-06.6 Nippeldurchmesser 70 T m" 1
_ — —_ :lr
i i L\
l® ‘ ‘ I 75 \.
@ QI8 58
e e e S B = —ce
o | | & o
i i &
vw ) — T T 2 —
o R A o
—F | E| i
Achskabel Sl [£9
M4 (Masseanschluss)” 5\, Tiefe 6

75 (Schlitten-Mindestabstand)

75 (Schlitten-Mindestabstand)

Verfiigbarer Raum

L
\ Hub 150 70 22 (785)
(785 2 70 _ 150 Hub
235 235 5
ME. Home o . Home7 iM.E,
o gy I T 1f -.\x
cc 7 T T N\
i 1]
(1410) =23 [ [ 1] RN
d 53 ]
) 28 —
- 55 1 L \l Festende der Kabelkette Festende der
© Rahmenmontageflache
b 110 10
ot -l B 874" Tiefe 10 @
fischa '\ Offset-Referenzposition fir die 65.5 Gx200P F F GXx200P F (vom Rahmenboden)
(Abmessungs- Berechnung der zuldss. Momente ] "‘1 155
bereich B I
ereich B) 1155 J Jﬂ z H-09 Bohrung - Detailansicht von P
016 Fcllad;enkkung Details Langloch
200bis 300 vom Fest- [ ‘ ‘ \ I 17 _(von der Riickseite)
ende der Kabelkette ®®

a2

. Zulassiger Bi i
2 des Achskabels 37
@
<
Q L
(10.5) Kabelverbindungs-
stecker

Achskabel-Anschlussteil

2

216
T ey
29

i

70

. |
jit
b

2-¢8 H7 Passloch, Tiefe 10

wof

Querschnitt von Z-Z
Details Flachsenkungen
an Rahmenmontagefldche

Details T-Nut

H Abmessungen pro Hub

Hub [ 300 [ 350 [ 400 | 450 | 500 | 550 | 600 [ 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [ 1000 [ 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 [ 1400 | 1450 | 1500

L 859 [ 909 | 959 [ 1009 | 1059 | 1109 | 1159 | 1209 | 1259 | 1309 | 1359 | 1409 | 1459 | 1509 | 1559 | 1609 | 1659 | 1709 | 1759 | 1809 | 1859 | 1909 | 1959 | 2009 | 2059

B 815 | 865 | 915 | 965 | 1015 | 1065 | 1115 | 1165 | 1215 | 1265 | 1315 | 1365 | 1415 | 1465 | 1515 | 1565 | 1615 | 1665 | 1715 | 1765 | 1815 | 1865 | 1915 | 1965 | 2015

F 142 | 167 | 192 | 217 | 242 | 267 | 292 | 317 | 142 | 167 | 192 | 217 | 242 | 267 | 292 | 317 | 142 | 167 | 192 | 217 | 242 | 267 | 292 | 317 | 142

G 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4

H o[t )10 10 0] 10| 0] 10| 14| 14 | 14 14| 14| 14 14| 14| 18] 18| 18] 18] 18| 18] 18] 18] 22

J 634 | 684 | 734 | 784 | 834 | 884 | 934 | 984 | 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334 | 1384 | 1434 | 1484 | 1534 | 1584 | 1634 | 1684 | 1734 | 1784 | 1834

R 222 | 240 | 258 | 294 | 312 | 330 | 366 | 384 | 402 | 438 | 456 | 492 | 510 | 528 | 564 | 582 | 618 | 636 | 654 | 690 | 708 | 744 | 762 | 780 | 816
M Gewicht pro Hub
[ Hub [ 300 | 350 [ 400 [ 450 | 500 | 550 | 600 [ 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 [ 1500 |
| Gewicht (kg)| 23.1 | 23.7 | 243 [ 250 | 256 | 262 | 26.8 | 27.4 | 280 [ 287 | 293 [ 209 [ 305 | 311 | 318 | 324 | 330 | 336 | 342 | 349 | 355 | 362 | 368 | 374 | 380 |

NSA-MXMM



B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt

|

75 (Schlitten-Mindestabstand)

“\__Achskabel

B==N n "
( 1 1 )) 3 _| (42 Offnung
Ketten-Montage- @ H-—+—-H 8| B I =
konsole S — - . .
(Hohe: 80.5 mm) [ TP e o Schmieranschluss fiir
v v o Kugelumlaufspindel mit
5-M3 119 i
" T-Nut: M4 (beidseitiq) 26 Nippeldurchmesser
el Detailansicht von V
Schmiernippel fir
4-M6, Tiefe 20 Kugelumlaufspindel
3 145 (ohne Aufsatzkappe)
Il 4-M8, Tiefe 25 150
a @ 145 Schmieranschluss fiir Fiihrung 30 90 30 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10
Q T -1 Schlitten 2 mit 2-06.6 Nippeldurchmesser 70 Schlitten 1
— 0| — ; L —
2l g 758 P2 =
10 NS ° GEN °
I S -—-—{—-—-— i —-—-—-—-— -~ \R[EEE - — -
= —| &
o &e ol
1 =
Ohne Kabelkette (NT3) | R E =

0 3-M3

2
M4 (Masseanschluss)

75 (Schlitten-Mindestabstand)

2-M4, Tiefe 6

Hub. / 150 70 _22| (785)
(785 |22 70 150 Hub /
235 235
Home Home [{me.
] 52 gi i (S
t o|l~gs Hl [ )
0 "EFEE x + &
= RS
[ 4| 38 _— 5
| | L9, ; { @?,—-37————————4 =
J ! % R Z:
o 55 Rahmenmontagefliche \_ R ﬂ. Festende der Kabelkette ~ Festende der Kabelkette /E J 'g,)/
N 110
125 \ 115
Referenz- Offset-Referenzposition fir die 5 10 N
flache Berechnung der zulss. 65.5 Gx200P F F Gx200P F 8°9° Tiefe 10 \‘\
{;reich B) " J 115.5 (vom Rahmenboden)
— 1155 J A
i Detailansicht von P
200 bis 300 vom Fest- g ) ® 9 i
(12) (ende der Kabelkette *oe ee : : X} ‘ ) : H-g9 Bohrung - Details LanQIOCh
f | 216 Flachsenkung
& Zuldssiger Biegeradius (von der Riickseite)
g des Achskabels 37 e ©° @@):@ P P oo ©© ‘@@:@
s - 9 o 4+ NG 0 @ 016
} T(—) 45 1.5
- P / \ V 4 ° i | ml "!l
& | <~
3 { o ————————— - g Y l‘mg =
(105) Kabelverbindungs- b > . ° @ I & g wf T [:H@
75 ~I=
stecker i <~
) Lz Querschnitt von Z-Z
Achskabel-Anschlussteil Details Flachsenkungen
2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 an Rahmenmontageﬂéche
Details T-Nut
H Abmessungen pro Hub
Hub 300 | 350 | 400 | 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500
L 859 | 909 | 959 | 1009 | 1059 | 1109 | 1159 | 1209 | 1259 | 1309 | 1359 | 1409 | 1459 | 1509 | 1559 | 1609 | 1659 | 1709 | 1759 | 1809 | 1859 | 1909 | 1959 | 2009 | 2059
B 815 | 865 | 915 | 965 1015 | 1065 | 1115 | 1165 | 1215 | 1265 | 1315 | 1365 | 1415 | 1465 | 1515 | 1565 | 1615 | 1665 | 1715 | 1765 | 1815 | 1865 | 1915 | 1965 | 2015
F 142 | 167 | 192 | 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142
G 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 B] 3] 3] 3 3 3 B] E] 4
H 10 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18 18 18 18 18 22
J 634 | 684 | 734 | 784 834 884 934 984 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334 | 1384 | 1434 | 1484 | 1534 | 1584 | 1634 | 1684 | 1734 | 1784 | 1834
R 222 | 240 | 258 | 294 312 330 366 384 402 438 456 492 510 528 564 582 618 636 654 690 708 744 762 780 816
H Gewicht pro Hub
Hub 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500
Gewicht (kg) ‘ Mit Nutzer-Doppelkabelkette | 23.8 | 24.4 | 25.0 | 25.8 | 26.4 | 27.1 | 27.8 | 284 | 29.1 | 29.8 | 30.4 | 31.2 | 31.8 | 32.5| 33.2 | 339 | 346 | 352 | 359 | 36.6 | 37.2 | 380 | 386 | 39.2 | 40.0
eWICI
¢ ‘ Ohne Kabelkette 227 | 233|238 | 244|250 255 | 26.1| 26.7 | 27.2 | 27.8 | 284 | 29.0 | 29.5| 30.1 | 30.6 | 31.2 | 31.8 | 323 | 329 | 33.5 | 341 | 346 | 352 | 358 | 36.3

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl . Steuerungs-Betriebsarten
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer :Ir;%ar;gns» Position Puls- | Netzwerk *Option Pc'\;l's?;'oﬁir:alll:ge‘n Referenzseite
Achsen P: 9 treiber |09 DV | CC | CIE| PR |CN | ML | ML3| EC | EP | PRT | SSN | ECM P
MSCON-C 6 - - - e o - o o - | |0 @ - | - |- 256
SCON-CAL/ 512
CGAL l L = - : R A 8 SO0 00 " | (768 bei Netzwerk-Spez.)
Einphasig o 512
SCON-CB/CGB 1 12 13 % \\///:CC/ o ° - e 0 Ole 0 O Ole e O - - o Nemwerkspez) Siehe
entsprechendes
SCON-LC/LCG o) 512
(Erscheint demnachst) L - B © OO =10 01F = 0|0 0]=]-= (768 bei Netzwerk-Spez.) szfjl;?k‘
SSEL-CS i' 2 ° - e (e o - o |- |- . e -|- - 20000 Betriebshandbuch.
XSEL-P/Q [ﬁ,‘ 6 Einphasig . 5 o (o o (o -|-|-|-|®|-|-]- 20000
230VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demnichst)  “eetl8 8 230 VAC - B b e o -0 - -|-]0/0 - - (je nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lil | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-IO | SSN - SSCNET ll/H | ECM - EtherCAT Motion
** Noch nicht fiir Europa erhdltlich. Fiir zusétzliche Informationen wenden Sie sich an AL

NSA-MXMM



N SA Einachs-Roboter

NSA-LXMS

B Modellspezifikationen

NSA -~ LxMs ~ WA - 400 [ | - 12 [ ] A [ |
[ sere -] Typ |- | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub - [ Passende - E - Optionen |
[ WA T Batterielos-Absolut | [ 400 [ 400w | [40] 40mm | 600 600 mm SCON N Ohne ‘ Fiir weitere Optionen siche ‘
20 | 20mm 1 1 SSEL S 3m Tabelle unten.
2250 2250 mm XSEL-P/Q ™ 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO ferte Lange

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hifte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
oder Gerduschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

Bitte
hten
PR (3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen beziiglich der
zuléssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschétzte zulassige Einschaltdauer ist abhéngig vom Lastfaktor.
Fiir weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation

Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20
Zuladung Max. Zuladung (kg) 40 80

Horizontal | Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2400 1300
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 0.3
Verzégerung Max. Beschleunigung/Verzdg. (G) 0.8 0.9

Min. Hublénge (mm) 600 600

Hub Max. Hublange (mm) 2250 2250
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Max. Geschwin- Beschl (G)
(mm) | digkeit (mm/s) 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9
40 2400 40 30 20 15 10 7 -
20 1300 80 60 40 30 20 15 7

Allgemeine Sperzifikationen

Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M (5 m) Linearfihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp

X06 (6 m) ~ X10 (10 m)

X11 (11 m) ~ X15(15m)

Speziallingen X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Ma-Richtung: 774 N-m
Mb-Richtung: 1106 N-m
Mc-Richtung: 1566 N-m

Zuldssiges statisches Lastmoment

X21 (21 m) ~ X25 (25 m)

X26 (26 m) ~ X30 (30 m)

(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel.
(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabelldnge.
CB-X(EU)1-PACICI fir max. 20 m und CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24 fiir Gber 20 m bis zu 30 m.

Name Code Seite
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) CT3 4
Einzelkabelkette mit gegeniiberliegender Einbaulage (Hinweis 2) CT4 4
Gegenlaufiges Referenzpunktfahren NM 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit gegentiberlieg. Einbaulage (Hinweis 2) | NT4 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) ums 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit gegenuberliegender Einbaulage (Hinweis 2) | UM4 4

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

NSA-LXMS

Ma-Richtung: 162 N-m
Mb-Richtung: 231 N-m
Mc-Richtung: 327 N-m
0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)

Zuldssiges dynamisches
Lastmoment (Hinweis 3)

Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit

Schutzart -

Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s” max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor

Enkodertyp Batterielos-Absolut

Anzahl der Enkoderpulse 131072 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mb

(Gieren)

Mc
(Verwindung)
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

_— - (42) Offnung
0 2
( BN} = W £ R
o Schmieranschluss fir
= o D=Et = Kugelumlaufspindel mit
129 129 T-Nut: M4 26 Nippeldurchmesser
\ \
Detailansicht von V
Schmiernippel fir
Kugelumlaufspindel
(ohne Aufsatzkappe)
8-M8, Tiefe 25 165 PP
180 .
Schmieranschluss fiir Fihrung 35,110 35 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10
mit 2-06.6 Nipp hmesser 80
L[4
5
TN = ’
= 11 e e
gs¥ o
oo Y Y—%¢ ¢ ¢ .
Er=pt=C 1 ,
v 4
Achskabel i R
20
M4 (Masseanschluss) 2-M4, Tiefe 6
23 L 23
Y= Hub 180 75 _ 725
246 5 185 5
150 el[se Home/|\ME.
1
i T T r T
[T E— | i
3
° i 2| \(Schlitten-Oberfliche) i — i
§ . e
67.5 \ ] Rahmenmontagefliche Festende der Kabelkette R _‘
135
145 \ 98
Referenz- Offset-Referenzposition fiir die 10
flache Berechnung der zuldss. Momente
(Abmessungs- 89" Tiefe 10
[ bereichB) (vom Rahmenboden)
B Detailansicht von P
62 Gx200P F F Gx200P 62 Details Langloch
J THZ H-g9 Bohrung -
12 J —} yA ?J:nréerﬁckseite)
a2 200 bis 300 vom Fest- i
2 ende der Kabelkette
M P [ {1lvim
_ Zulissiger Biegeradius P B
o des Achskabels 37
1l 4
" +
3 b *
(105) Kabelverbindungs- Querschnitt von Z-Z
stecker Lz Details Flachsenkungen
Achskabel-Anschlussteil 208 H7 Passloch, Tiefe 10 an Rahmenmontageﬂache
Details T-Nut
B Abmessungen pro Hub
Hub | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
L 946 | 996 | 1046 | 1096 | 1146 | 1196 | 1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 2196 | 2246 | 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596
B 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550
F 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213
G 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5 5 5
H 10 /10 10 |10 |10 |10 |14 |14 |14 | 14 | 14 | 14 |14 | 14 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 |22 | 22 | 26 | 26 | 26 | 26
J 726 | 776 | 826 | 876 | 926 | 976 | 1026 | 1076 | 1126 | 1176 | 1226 | 1276 | 1326 | 1376 | 1426 | 1476 | 1526 | 1576 | 1626 | 1676 | 1726 | 1776 | 1826 | 1876 | 1926 | 1976 | 2026 | 2076 | 2126 | 2176 | 2226 | 2276 | 2326 | 2376
R 370 | 388 | 406 | 442 | 460 | 496 | 514 | 532 | 568 | 586 | 622 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 820 | 838 | 856 | 892 | 910 | 946 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1072 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180
M Gewicht pro Hub

[ Hub [ 600 650 700 [ 750 [ 800 [ 850 | 900 | 950 [ 1000 [ 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 [ 1350 [ 1400 | 1450 [ 1500 [ 1550 | 1600 | 1650 [ 1700 [ 1750 | 1800 | 1850 [ 1900 | 1950 | 2000 [ 2050 [ 2100 | 2150 | 2200 [ 2250 |

| Gewicht (kg)| 23.3 | 24.1] 24.8|25.6 | 263 27.1(27.9|28.6 | 29.4 | 30.2 | 30.9 | 31.7 | 32.4 | 33.2[33.9 | 34.7 | 355 | 36.2 | 37.0 | 37.8 | 385 | 393 | 40.0 | 40.8 | 41.6 | 42.3 | 43.1|43.9|44.7 | 45.4 | 46.1 | 469 | 47.7 | 484 |
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B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

- =3\ W (42) Offnung
Ketten-Montage-! \ R
Fﬁ[‘f‘o!ess ) ( E=IF { T I ‘1‘/ IS Schmieranschluss fiir
o ohe 2 mm = e A3E = = Kugelumlaufspindel mit
_ C 5—33 129 v v 129 T-Nut: M4 (beidseitig) 26 Nippeldurchmesser
o A Detailansicht von V
Schmiernippel fir
o [oe b Kugelumlaufspindel
] Z, & 165
B 8-M8, Tiefe 25 180 (ohne Aufsatzkappe)
= 8-M8, Tiefe 25 g )
. Qe Schmieranschluss fiir Fiihrung 2:08 H7 Passloch, Tiefe 10
&, ehe e | mit 2-06.6 Nippeldurchmesser
{ -
= o -
) 19 753 e
10 i e £3y
o Y e eEEL
. bl bRty
[ Hub/2 + 650 | ° &2’
LX) X
Ohne Kabelkette (NT3) | =
Achskabel /\3
R e
200N3-M3  2-M4, 20
2 \KL Tiefe 6 o
M4 (Masseanschluss)
23
L
260 23| 45 Hub 180 75 (/7;5)
246 5 185 5
ME.
150 120 T
| I (Schlitten- 1 T T
o - H || Oberfliche) ! I I e
8 [ (mo o i BN
2 yE
2l N\ |- o ——— —— ——————
67.5 Rahmenmontagefliche Festende der Kabelkette R ] @,
135 >
145 1125
Referenzfliche Offset-Referenzposition fiir die
(Abmessungsber. B) \Berechnung der zuléss. Momente 10
B 40015 . @
62 Gx200P F F Gx200P 62 8o 'Tiefe10
(vom Rahmenboden)
J 12 —_
112 J 7
a2 (ggg:g;oyvom Fest- - Detailansicht von P
— - p ftee \n:" H-09 Bohrung - Details Langloch
Zulassiger Biegeradius P 0 016 Flachsenkung
des Achskabels 37 e (von der Riickseite)
» oo
0 + > 4 \ F 216 45 _ 15
29
B ——— —fs 2 L g
[12 1 - \
b % v % £ R 15 A‘{(/ A —e 1
Kabelverbindungs- " s [
stecker | | )
-z Querschnitt von Z-Z
Achskabel-Anschlussteil 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 Details Flachsenkungen
an Rahmenmontagefldache
Details T-Nut
B Abmessungen pro Hub
Hub | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
L 946 | 996 | 1046 | 1096 | 1146 | 1196 | 1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 2196 | 2246 | 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596
B 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550
F 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213
G 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5 5 5
H 10/10 10 |10 |10 |10 |14 | 14 |14 | 14 | 14 | 14 | 14 | 14 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 26 | 26 | 26 | 26
J 726 | 776 | 826 | 876 | 926 | 976 | 1026 | 1076 | 1126 | 1176 | 1226 | 1276 | 1326 | 1376 | 1426 | 1476 | 1526 | 1576 | 1626 | 1676 | 1726 | 1776 | 1826 | 1876 | 1926 | 1976 | 2026 | 2076 | 2126 | 2176 | 2226 | 2276 | 2326 | 2376
R 370 | 388 | 406 | 442 | 460 | 496 | 514 | 532 | 568 | 586 | 622 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 820 | 838 | 856 | 892 | 910 | 946 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1072 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180
M Gewicht pro Hub
Hub 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
Gewicht‘Mi‘N“m"P lkabelk 23.7|24.4/25.2|26.0|26.8|27.6|28.3|29.1/29.930.7|31.5|32.3|/33.0|33.8|34.6 | 35.4|36.2|36.9|37.8 | 38.5/39.3|40.1|40.9|41.7|42.4|43.2|44.1 |44.8 |45.6 46.4| 47.2|48.0 48.7 |49.5
(kg) ‘ Ohne Kabelkette |22.8)23.6/24.3|25.0|25.8|26.5|27.2|27.928.7 |29.4|30.1(30.9|31.6|32.3|33.0 |33.8 34.5|35.2|36.0|36.7 | 37.4| 38.1| 38.9 39.6 | 40.3 | 41.1|41.8|42.543.3 | 44.0 | 44.7 | 45.4 | 46.2 | 46.9

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir hre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl ) Steuerungs-Betriebsarten
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer f";?;‘:g: Position Puls- | Netzwerk *Option Pg’:&ﬁ:::?ﬂ:;zn Referenzseite
Achsen P: 9 treiber |09 DV | CC | CIE | PR | CN | ML |ML3 | EC | EP | PRT | SSN | ECM i
» _ O [elNe) _ _ 512
SCON-CB/CGB 1 Enphasia ° ° oo o x|® @ (768 bei Netzwerk-Spez.)
SCON-LC/LCG 230 VAC o 512
(Erscheint demnichst) [ B B O & o -0 %% ® |- (768 bei Netzwerk-Spez.) Siehe
Einphasig entsprechendes
SSEL-CS 2 115 VAC/ ° - o e o -0 - - - - - - |- 20000 Prospekt
» 230 VAC oder
. ) . Betriebshandbuch.
XSEL-P/Q 7] 6 Einphasig = - ° e o - - - - - e - .- 20000
230 VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demnéchst) | 1 8 230VAC B - i A I e e e o B A (je nach Steuerungstyp)

*  Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lll | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-1O | SSN - SSCNET Ill/H | ECM - EtherCAT Motion
** Noch nicht fir Europa erhaltlich. Fir zusétzliche Informationen wenden Sie sich an IAl.

NSA-LXMS



N SA Einachs-Roboter

NSA-LXMM

H Modellspezifikationen

Achsbreite

NSA - LXMM - WA - 400 | B |- T2
[ serie |- Typ ] - | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub. - [ Passende - - Optionen |
[ WA [ Batterielos-Absolut | [ 400 | 400w | [40] 40mm | 300 300 mm T2 SCON N Ohne ‘ Filr weitere Optionen siche ‘
20 | 20mm 2 1 SSEL S 3m Tabelle unten.
2250 2250 mm XSEL-P/Q M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO_| Spezifizierte Linge

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe , Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung*.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
oder Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

Bitte
TEEHED (3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm in

Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen beziiglich der
zuldssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhdngig vom Lastfaktor.
Fiir weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation

Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20
Zuladung Max. Zuladung (kg) 40 80

Horizontal Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2400 1300
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 0.3
Verzgerung Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.8 0.9

Min. Hubldnge (mm) 300 300

Hub Max. Hublédnge (mm) 2250 2250
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

Steigung | Max. Geschwin- Beschleunigung (G)
(mm) | digkeit (mm/s) 0.3 04 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9
40 2400 40 30 20 15 10 7 -
20 1300 80 60 40 30 20 15 7

Allgemeine Sperzifikationen

Bezeichnung Beschreibung
Ar.itriebssystem . Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M (5 m) Linearfiihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp

X06 (6 m) ~ X10 (10 m)

X11 (11 m) ~ X15(15 m)

Speziallingen

X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Ma-Richtung: 774 N-m
Zuldssiges statisches Lastmoment Mb-Richtung: 1106 N-m
Mc-Richtung: 1566 N-m

X21 (21 m) ~ X25 (25 m)

X26 (26 m) ~ X30 (30 m)

(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel.

(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabellange.
CB-X(EU)1-PACICIO fir max. 20 m und CB-X(EU)1-PACICICI-AWG24 fiir Giber 20 m bis zu 30 m.

Name Code Seite
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) CT3 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) UM3 4

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

Ma-Richtung: 162 N-m
Mb-Richtung: 231 N-m
Mc-Richtung: 327 N-m
Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schutzart -

Zuldssiges dynamisches
Lastmoment (Hinweis 3)

Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s* max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor

Enkodertyp Batterielos-Absolut

Anzahl der Enkoderpulse 131072 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

NSA-LXMM



bmessungen

3D
CAD

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.intelligentactuator.eu
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

CAD

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fiir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt

( ey 1)
| H=F =) — - e i
= = e — ) chmieranschluss fiir
S = | [ = Kugelumlaufspindel mit
129 v v 129 T-Nut: M4 (beid 26 Nippeldurchmesser
Detailansicht von V
Schmiernippel fir
165 Kugelumlaufspindel
8-M8, Tiefe 25 (ohne Aufsatzkappe)
165 EEE— 180
i Schmieranschluss fiir Fiihrung 35 110 35 Schlitten 1
Schiitten 2 mit 2-06.6 Nippeldurchmesser F&j Schiitten 1
,,,,, _ — :
r S8 e \A{ 2-¢8 H7 Passloch, Tiefe 10
e e e - B[y -
5 IERNEES <
. Sb—e oo L _ _ | f
— o ¥ ) ): i +— o —
ﬁj@’ . Ma @b :
(=]
a
Achskabel 20 Verfiigbarer Raum
Ma hiuss), 2-M4, Tiefe 6
90 (Schlitten-Mindestabstand) 90 (Schlitten-Mindestabstand) 23
23 L
\ Hub 180 75 _ 725
2a6 (725) 755 180 — Hub —
150 : :
| 120 ME. :Home
. ME
| [ 1115 77 S I 74 S pop y ——— E— = E—— S — = —
5 a ! Oberfléche) ! o it I
& vho IRE g — ] )
= \ = Y
B N ! ———c— %
1 T
R R
57.5 Rahmenmontagefldche L \J Festende d F ded \/ .
135 I —
145 %8 8'0°" Tiefe 10
(vom Rahmenboden)
Referenzfliche \ Offset fiir die
g\el:rer;gasgpgs- Berechnung der zuléss. Momente Detailansicht von P
Details Langloch
B
62 Gx200P F F Gx200P 62
J 112 H-29 Bohrung -
(200 bis 300 vom Fest- 112 3 016 Flachsenkung
(12) ende der Kabelkette Y4 (von der Riickseite)
| 216 45_ 15
. Zuléssiger Biegeradius W 29 = = =
@
E des Achskabels 37 - m.w P p . /] / . 1 il R
= B ee-BE oo ie%ﬂ = !
0 ~ ’ ’ . 725
A P S o & e 4—03 \ [ s Lo
) 0 <
s . 04——7—————————7——————&%1\— kg = _
‘ ‘ i Querschnitt von Z-Z
05 | | Kabelverbindungs- 1 * c_ % ¢ e ° ¢ g Details Flachsenkungen
stecker 1z an Rahmenmontagefliche
Achskabel-Anschlussteil - Details T-Nut
2-08 H7 Passloch, Tiefe 10
M Abmessungen pro Hub
Hub | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 110 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
L | 946 | 996 | 104 | 1096 | 1146 | 1196 | 1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 146 | 1% | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 189 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 219 | 2246 | 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 2796 | 2846 | 2696
B | 900 950 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800 | 2850
F | 188]2i3] 238 | 263 | 288 | 313 | 138 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163
G [ ]2]2]2]2]2]2]2]2]3|3]3]3[3[3[3|3]4]4]4][a|a|a]|a]a]5]|5]|5]|5]|5]5]|5]|5]6]6
H [10]10/ 101010 1014|1414 |14 | 14[14 14|14 |18 | 18|18 18|18 |18 |18 |18 2222|2222 /2222222226 |26 |26 |26 262626263030
)| 6|76 826 | 876 | 926 | 976 | 1026 | 1076 | 1126 | 1176 | 1226 | 1276 | 1326 | 1376 | 1426 | 1476 | 1526 | 1576 | 1626 | 1676 | 1726 | 1776 | 1826 | 1876 | 1926 | 1976 | 2026 | 2076 | 2126 | 2176 | 2226 | 2276 | 2326 | 2376 | 2426 | 2476 | 2526 | 2576 | 2626 | 2676
R | 208|204 262 280 | 316 | 334 | 370 | 388 | 406 | 442 | 460 | 496 | 514 | 532 | 568 | 586 | 622 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 820 | 838 | 856 | 892 | 910 | 946 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1072 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180
M Gewicht pro Hub
[ Hub ]300 350 [ 400 [ 450 [ 500 [ 550 [ 600 [ 650 [ 700 | 750 [ 800 [ 850 [ 500 [ 950 [ 1000 [ 1050 | 1100 [ 1150 [ 1200 [ 1250 [ 1300 | 1350 [ 1400 | 1450 | 1500 [ 1550 | 1600 [ 1650 [ 1700 | 1750 [ 1600 [ 180 [ 1900 | 1950 [ 2000 | 2050 | 2100 [ 2150 [ 2200 | 2250 |

| Gewicht (k) |31.3]32.1]32.8[33.6[34.4[35.2[36.0[ 36.8[ 37.5[ 38.3[30.1[30.940.7 | 41.4] 423 43.0[43.8 [ 44.6 | 45.4 | 46.2[ 47.0] 47.7[ 48.5[49.3[50.1 509 51.7 | 52.5 | 533 [54.0| 54.8| 5.6 | 56.4] 57.2| 58.0[ 58.859.6 |60.3|61.1 [61.9

NSA-LXMM



B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.

g e = N )|
Ketten-Montage- ( ) 4
=] fomoe | B = —
(Hohe: 88 mm) e — Rl T~ .
o S
5-M3
129 v V 129 -
_ Gl Nut:
< 4-M4 T-Nut: M4 (beidseitig)
o

[ [eo n
= | AV 165
2 e 165 88, Tiefe 25 180
P N
~ === Schlitten 2 Schmieranschluss fiir Filhrung 33 110 35 Schlitten 1
o . - mit 2-06.6 Nippeldurchmesser 80 _~

= - .
- 19 75 % = o _ . _ 11

| |
10|/ Nis =T
2l 5 g S5 <20 Tl 50817 Passioch, Tiefe 10
Hub/2 + 650 5 3—\Rgss —
K
&
[ Ohne Kabelkette (NT3) | = EE== == T E— - N

L1
e
L]
® &
)
=+
\;
z
z
g
g
2035

M.E: Mechanischer Endpunkt

Schmieranschluss fiir
Kugelumlaufspindel mit
26 Nippeldurchmesser

Detailansicht von V
Schmiernippel fir
Kugelumlaufspindel
(ohne Aufsatzkappe)

" I
= 2-M4, Tiefe 6
M4 (Masseanschluss)
90 (Schlitten-Mindestabstand) 90 (Schlitten-Mindestabstand) 23
L
2
260 i\ \ Hub 180 75 (72.5)
246 725) 180 Hub
150 185 185
120 Home
L L (Schlitten- | | A p—_— L — ——
| | Oberflache) G T i 18 T
BERE 7l [—T ]
| | S s
T T
Rahmenmontagefléche L R J L
135 Festende der Kabelkette Festende der Kabelkette,
145 1
10
Referenzfliche \ Offset-Referenzposition fiir die
(Abmessungs- Berechnung der zuléss. Momente B 89" Tiefe 10
[ bereichB) 62 Gx200P F F Gx200P 62 (vom Rahmenboden)
J 112 H-29 Bohrung -
@16 Flachsenkung . .
(ZOObisso()vom Fest- 12 . Z | (von derRiickseite) Detailansicht von P
12) _  \ende der Kabelkette [ — Details Langloch
oo -9 @q T o9
iR ) oo oo s0 oo
. Zulassiger Biegeradius ° . ° ‘ ®
a des Achskabels 37 . p P . ‘ %16
Z oo ©° "'2 \ S'" ‘n gl TQ
D n e 4 N { E @
7 D . @Z———f—————————f——————xk‘— %g =l
© b= v % e I N g i ‘
(10.5) ‘ ‘ Kabelverbindungs- ; « .
stecker Z Querschnitt von Z-Z
Details Flachsenkungen
Achskabel-Anschlussteil 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 an Rahmenmontageflache
Details T-Nut
B Abmessungen pro Hub
Hub | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
L 946 | 996 | 1046 | 1096 | 1146 | 1196 | 1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 159 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 209 | 2146 | 219 | 2246 | 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 27% | 2846 | 2896
B 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800 | 2850
F 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 | 313 | 138 | 163
G 101]1 1 1 1 2 2| 2|2|2|2 2 |2|3]|3 3 3 313]3 3|4 4|4 |4|4|4|4]|4)|5 5 5|15]|5 5 5 5/6|6
H 101010 |10 |10 |10 |14 |14 |14 |14 |14 |14 |14 |14 |18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 22 |22 | 22 | 22 |22 | 22|22 |22 |26 |26 |26 |26 |26 | 26 | 26 | 26 | 30 | 30
J 726 | 776 | 826 | 876 | 926 | 976 | 1026 | 1076 | 1126 | 1176 | 1226 | 1276 | 1326 | 1376 | 1426 | 1476 | 1526 | 1576 | 1626 | 1676 | 1726 | 1776 | 1826 | 1876 | 1926 | 1976 | 2026 | 2076 | 2126 | 2176 | 2226 | 2276 | 2326 | 2376 | 2426 | 2476 | 2526 | 2576 | 2626 | 2676
R 208 | 244 | 262 | 280 | 316 | 334 | 370 | 388 | 406 | 442 | 460 | 496 | 514 | 532 | 568 | 586 | 622 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 820 | 838 | 856 | 892 | 910 | 946 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1072 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180
H Gewicht pro Hub
Hub 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000|1050 | 1100 1150 | 1200|1250 | 1300 1350 1400|1450 | 1500 | 1550 1600|1650 | 1700 1750 1800|1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250
Gewi(m‘M“N“‘Ze"r 31.9(32.8|33.634.4|353(36.1|37.0|37.8|386(39.5 403 |41.2|42.0|42.8 |43.7 | 445|454 |46.2 | 47.0|47.9|48.7 |49.5 504 |51.2|52.1|52.953.7|54.6 | 554 | 56.3 | 57.1|57.9|58.9|59.7 | 60.6 | 61.462.2 |63.0 639 64.7
(kg) ‘ Ohne Kabelkette [30.9(31.6|324|33.1|33.9|346 353 |36.0| 36.8|37.5|38.2|39.0|39.7| 40.4 | 41.2 | 41.9| 42.6 | 434 |44.1 | 44.9 | 45.6 | 46.3 | 47.0 | 47.8|48.549.2|50.0 |50.7 | 51.5|52.2|52.9|53.6 | 54.4| 55.1 | 55.8 | 56.6 | 57.3 | 58.0 | 58.8 | 59.5

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir hre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl . Steuerungs-Betriebsarten
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer sElr;%anr:lgns» Position Puls- Netzwerk *Option Pm?ébﬁ:;:’:‘l:;zn Referenzseite
Achsen P: 9 treiber | 709 DV | CC | CIE| PR |CN | ML | ML3| EC | EP | PRT | SSN | ECM
¥ - o [eRNe] - 512
SCON-CB/CGB 1 Enphasia ° ° o 0 %0 |00 (768 bei Netzwerk-Spez.)
SCON-LC/LCG 230VAC o 512
(Erscheint demnéchst) U B B O oo - 0 - I®|®|®| |- (768 bei Netzwerk-Spez.) Siehe
Einphasig entsprechendes
SSEL-CS 2 115 VAC/ o - o o o -0 |- |- |- |- @ -| |- 20000 Prospekt
230 VAC oder
) ) Betriebshandbuch.
XSEL-P/Q 6 Einphasig 5 5 o (o o (o -|-|-|-|®|[-|-]|- 20000
230 VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demndchst) | “otl 8 230 VAC - - ° o o -0 - --|0 0 - - (je nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lll | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-10 | SSN - SSCNET lll/H | ECM - EtherCAT Motion

** Noch nicht fir Europa erhaltlich. Fiir zusétzliche Informationen wenden Sie sich an IAl.

NSA-LXMM



N SA Einachs-Roboter

+10um | Batterie- | Achsbreite
NSA-WXMS
Absolut

B Modellspezifikationen

NSA - WXMS - WA - 750 | B - 12 [ - A [ ]
E [

[ seie -] Typ -] | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub - [ Passende - - Optionen |
[ WA [ Batterielos-Absolut | [ 750 [ 750w | [50 | 50mm | 650 650 mm iZ) SCON N Ohne’ ‘ Fiir weitere Optionen siche ‘
25| 25mm T T SSEL S 3m Tabelle unten.
2300 2300 mm XSEL-P/Q m 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA Xxod inge

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hifte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen
oder Gerduschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

(3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen beziiglich der
zuléssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschétzte zuldssige Einschaltdauer ist abhéngig vom Lastfaktor.
Fir weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Bezeichnung Beschreibung Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).
steigung Zuladung :Aljaiélzljl:nlal(::fn?z:(r;elstelgung (mm) Zg 12250 Steigung Mfm geschwin- Beschleunigung (G)
Merrriel Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2500 1300 (";Om) d'gk;';:;m,s) 05.; Z: 2: (;: (Z (:: ‘:: 0
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3 -
Verzégerung Max. Beschleunigung/Verzdg. (G) 0.9 1.0 25 1300 120 0 70 52 40 29 20 n
Min. Hubldnge (mm) 650 650
Hub Max. Hublénge (mm) 2300 2300
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50
Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 225 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M(5m) Linearfiihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp
X06 (6 m) ~ X10 (10 m) Ma-Richtung: 774 N-m
X11(11 m)~ X15(15 m) Zulassiges statisches Lastmoment Mb-Richtung: 1106 N-m
Spezialldngen X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Mc-Richtung: 2175 N-m
X21(21 m) ~ X25 (25 m) Zulissiges dynamisches Ma-Richtung: 162 N-m
X26 (26 m) ~ X30 (30 m) " N Mb-Richtung: 231 N-m
Lastmoment (Hinweis 3) -
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Mc-Richtung: 455 N-m
(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabellange. Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
CB-X(EU)1-PACIOI fiir max. 20 m und CB-X(EU)1-PACJCICI-AWG24 fir tiber 20 m bis zu 30 m. Schutzart B
Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s> max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor
= Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse 131072 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-

Name Code Seite und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fur die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie 1Al
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) CcT3 4 M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments
Einzelkabelkette mit gegentiberliegender Einbaulage (Hinweis 2) CT4 4
Gegenlaufiges Referenzpunktfahren NM 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit gegentiberlieg. Einbaulage (Hinweis 2) | NT4 4 'Ma ,Mb Mc
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) umMm3 4 (Nicken) (Gieren) (Verwindung)
Nutzer-Doppelkabelkette mit gegentiberliegender Einbaulage (Hinweis 2) | UM4 4

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fiir weitere Informationen zu den Kabeln si

ehe S.24.

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

- 42) B
T — Offnung
( f=3F = r
14 L] &= MP—LL& X Schmieranschluss fiir
1505 vV i 1505 Kuge_lumlaufsplndel mit
: : T-Nut: M4 (beidseitig) 96 Nippeldurchmesser
Detailansicht von V
185 Schmiernippel fir
8-M8, Tiefe 25 180 Kugelumlaufspindel
Schmieranschluss fiir Fihrung 10 160 10 (ohne Aufsatzkappe)
mit 2-06.6 Nippeldurchmesser 120 2-08 H7 Passloch, Tiefe 10
[ —— - /
! ! = %0
- \ R \
457+—7—7—ﬂ—7—7—7—7—77§g—32 —— - —(%
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L
330 25 Hub 180 95 25|  (485)
205 245 10
. Home /| [\M.E.
| 7
9 AX ﬂ‘:)g i ;Lﬁ::j, l ”‘g
g &y gegg | — ‘ \
53 Ul
N = 25 e, X
X )4 T %
R 7
§ (L,Ls Rahmenmontagefliche Festende der Kabelkette
1
198 128 10
iche t  filr die B
(A Berechnung der zuléss. Momente | 50 Gx200P F F Gx200P 50 874" Tiefe 10
bereich B) ) 100 (vom Rahmenboden)
100 J A H-g9 Bohrung -
016 Flachsenkung B i
(200 bis 300 vom Fes(-) (von der Riickseite) Detallgn5|cht von P
a2 \ende der Kabelkette ’ /‘ o Details Langloch
@A Zulassiger Biegeradius .
o des Achskabels 37 P Pleoe oo
=y || 1° 96l
| L '“;’ 45 15
= P M s * Y g °
o \ 2 ! o o=
dy | + @4 R . | | M
(10.5) Kabelverbindungs- ‘\\ n ﬁ A
7 f I
stecker ] & . ° £  , ? f] gi o
Achskabel-Anschlussteil 7z -
e = Querschnitt von Z-Z
208 H7 Passloch, Tiefe 10\ Details Flachsenkungen
an Rahmenmontageflache
Details T-Nut
H Abmessungen pro Hub
Hub | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
L | 1025|1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675
B | 975 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625
F|2375/262.5/287.5/312.5|137.5162.5 | 187.5|212.5|237.5| 262.5| 287.5| 312.5| 137.5| 162.5 | 187.5 | 212.5| 237.5 | 262.5 | 287.5 |312.5 | 137.5 | 162.5 | 187.5|212.5|237.5| 262.5| 287.5|312.5| 137.5 | 162.5| 187.5| 212.5 | 237.5 | 262.5
G 1|1 |1 |1 |2]2|2|2|2|2|2|2|3|3|3|[3|3|3|[3|3|4|4|4|4|4|4|4|4|5|5|5|5]|5]|s:5
H 10 |10 |10 |10 | 14 | 14 |14 |14 |14 |14 14 |14 |18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 26 | 26 | 26 | 26 | 26 | 26
J | 825|875 | 925|975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475
R | 442|460 | 478 | 514 | 532 | 568 | 586 | 604 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 802 | 838 | 856 | 892 | 910 | 928 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1054 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180 | 1216 | 1234 | 1252
M Gewicht pro Hub

[ Hub 650 700 750 | 800 | 850 [ 900 | 950 | 1000 [ 1050 [ 1100 | 1150 | 1200 | 1250 [ 1300 | 1350 | 1400 | 1450 [ 1500 [ 1550 | 1600 | 1650 | 1700 [ 1750 | 1800 | 1850 | 1900 [ 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 |

| Gewicht (ko) [ 37.6 38.8/39.941.1[42.1[43.3[44.4 | 45.6 | 46.7 | 47.8[49.0 | 50.1 | 51.2| 524 | 535546 5.8 | 56.9 | 58.0 [ 59.2 [ 60.3 | 61.4 | 62.5 | 63.7 [ 64.8 | 66.0 | 67.1 | 682 69.4 | 70.5 | 71.6 | 728739 75.0 |

NSA-WXMS



B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt. S.E: Hub-Endpunkt
42 .
42) Offnung
N
r 5
o 1 Schmieranschluss fiir
o 14 L T-Nut: M4 (beidseitig) Kugelumlaufspindel mit
— e AM3 1595 v IV 26 Nippeldurchmesser
JIY Ama
" /| fettenMontage- Detailansicht von V
< < h L .
= oo, S| (Hehe:99.5 mm) Schmiernippel fir
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a a3 8-M8, Tiefe 25 180 (ohne Aufsatzkappe)
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10 245 10
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| -|"E% a
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1 N ' "
9 93 Rahmenmontageflache ‘g,)/
” 186 1165
198 128
B
Refe flich Offset-Referenzposition fiir die 10
(Aebfnggszu:gcsbeer.la) Berechnung der zuléss. Momente . Gx200P F j F Gx200 133
100 J 7 83" Tiefe 10
e (vom Rahmenboden)
. (200 bis 300 vom Fesl-) H-09 Bohrung - i B
(12) ende der Kabelkette 516 Flachsenkung Detailansicht von P
a Zulassiger Biegeradius P (von der Riickseite) Details Langloch
o des Achskabels 37 —
W bl e M'S
L 216 45 15
- 09
@ +
< v ! n
3 = ol ;
& = | s
(105) Kabelverbindungs- Bl °  ° B ‘ ﬁ/ /—
stecker ol 7 i 1 } j:
6
Achskabel-Anschlussteil Querschnitt von Z-Z
2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 Details Flachsenkung_en
an Rahmenmontageflache
Details T-Nut
B Abmessungen pro Hub
Hub | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
L 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675
B | 975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2505 | 2575 | 2625
F 237.5|262.5|287.5312.5|137.5|162.5187.5|212.5|237.5262.5|287.5312.5|137.5|162.5 187.5|212.5237.5| 262.5|287.5|312.5|137.5|162.5 | 187.5|212.5| 237.5| 262.5|287.5|312.5|137.5|162.5 | 187.5 | 212.5| 237.5 | 262.5
G 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5 5 5 5 5
H 0 |10|10 |10 |14 14|14 |14 |14 | 14|14 | 14 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 18 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 22 | 26 | 26 | 26 | 26 | 26 | 26
J 825 | 875 | 925 | 975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475
R 442 | 460 | 478 | 514 | 532 | 568 | 586 | 604 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 802 | 838 | 856 | 892 | 910 | 928 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1054 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180 | 1216 | 1234 | 1252
M Gewicht pro Hub
Hub 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
Gew‘ch[‘MilNutzer-F‘ 38.1/39.340.4|41.6 |42.7 | 43.9 |45.0 |46.2 |47.4 |48.5|49.7 | 50.8 |52.0 | 53.1|54.3|55.4 |56.6 |57.8 |58.9 |60.1|61.2 |62.4 | 63.5 |64.7 |65.9 |67.0 |68.2 69.3|70.5|71.6|72.8|74.0|75.1|76.3
(kg) ‘ Ohne Kabelkette |36.9(38.0(39.1|40.2|41.3|42.4|43.5|44.6 |45.7 | 46.8|47.9/49.0|50.1|51.2|52.3 | 53.4|54.5|55.6 | 56.7 | 57.8|58.9|60.0| 61.1|62.2 | 63.3 | 64.4| 65.5|66.6 | 67.7 |68.8|69.9|71.0| 72.1|73.2

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl . Steuerungs-Betriebsarten
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer flr;?;tis' Position Puls- | Netzwerk *Option Px?;;):?ezfr::;zn Referenzseite
Achsen P . treiber |* DV | CC | CIE | PR | CN | ML |ML3| EC | EP | PRT | SSN | ECM 2
¥ _ O [elNe) _ . 512
SCON-CB/CGB 1 Enphasia (] ° o o 00 s 00 o (768 bei Netzwerk-Spez)
SCON-LC/LCG 230 VAC o 512
(Erscheint demnichst) 1 B B O & o -0 0 1% % ® |- (768 bei Netzwerk-Spez.) Siehe
Einphasig entsprechendes
SSEL-CS 2 115 VAC/ o - ° e o - 0 - - - |- - -|- 20000 Prospekt
» 230 VAC oder
J— X X Betriebshandbuch.
XSEL-P/Q 6 Einphasig - - ° o o |- |o®|-|-|[-|-|@®|-|-]- 20000
230 VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demnichst) | 1 8 230 VAC ) ) ® e o -0/ - - ® 0 enach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link [E | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-1ll | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-I0 | SSN - SSCNET lll/H | ECM - EtherCAT Motion
** Noch nicht fiir Europa erhaltlich. Fur zusétzliche Informationen wenden Sie sich an AL
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N SA Einachs-Roboter

NSA-WXMM —

H Modellspezifikationen

NSA - WXMM - WA - 750 | B |- T2
[ serie |- Typ ] - | - [ Motortyp | - [ Steigung | - Hub. - [ Passende - - Optionen |
[ WA [ Batterielos-Absolut | [ 750 [ 750W | [50 ] 50mm | 300 300 mm T2 SCON N Ohne ’ Filr weitere Optionen siche ‘
25 | 25mm 2 1 SSEL S 3m Tabelle unten.
2300 2300 mm XSEL-P/Q M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO_| Spezifizierte Linge

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(2) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uberhang-Abstands
liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des
zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen

Bitte oder Gerauschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

beachten

(3) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm in
Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir weitere Informationen beziiglich der
zuldssigen Auskragung siehe S. 23.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhdngig vom Lastfaktor.
Fir weitere Informationen siehe S. 23.

Modellspezifikation Tabelle Zuladung zu Gesch

indigkeit/Beschleunigung

Bezeichnung Beschreibung Einheit flr die Zuladung ist Kilogramm (kg).
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 50 25 -
Zuladung Max. Zuladung (kg) 60 120 Steigung | M Geschvin- Bl g )
Horizontal Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2500 1300 (";:‘) d'gk:';:;';“ls] Zz (1)1: 03: 2: 2: (:j 32 =
Beschleunigung/ Nom. Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3 -
Verzégerung Max. Beschleunigung/Verzég. (G) 0.9 1.0 25 1300 120 20 70 52 40 29 20 "
Min. Hublénge (mm) 300 300
Hub Max. Hubldnge (mm) 2300 2300
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 50
Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 225 mm, gerollt C5 oder entsprechend
Wiederholgenauigkeit +0,01 mm
Typ Kabelcode Spiel max. 0,02 mm
Standardkabel S(3m) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
M(5m) Linearfiihrung Endlos drehender Direktbewegungstyp
X06 (6 m) ~ X10 (10 m) Ma-Richtung: 774 N-m
X11(11m)~ X15(15m) Zulassiges statisches Lastmoment Mb-Richtung: 1106 N-m
Spezialldangen X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Mc-Richtung: 2175 N-m
X21 (21 m) ~ X25 (25 m) Zulissiges dynamisches Ma-Richtung: 162 N-m
X26 (26 m) ~ X30 (30 m) " . Mb-Richtung: 231 N-m
Lastmoment (Hinweis 3) -
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Mc-Richtung: 455 N-m
(Hinweis) Das zu verwendene Enkoderkabel variiert je nach Kabellange. Zul3ssige Temperatur, Feuchtigkeit | 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
CB-X(EU)1-PACICI fiir max. 20 m und CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24 fiir tiber 20 m bis zu 30 m. Schutzart N
Schwingungsfestigkeit 4,9 m/s> max. 100 Hz
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtlinie
Motortyp AC-Servomotor
= Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enfoderpulse 131072 Pulse/ Umdrehung

(Hinweis 3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach Betriebs-
Name Code Seite und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAl
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ 4
Einzelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) cT3 4 M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments
Kabelanschluss ohne Kabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) NT3 4
Nutzer-Doppelkabelkette mit Standard-Einbaulage (Hinweis 2) UM3 4
(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Einer der Codes ist bei der Modellspezifikation in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben. Ma Mb Mc

(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

NSA-WXMM
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M Mit Einzelkabelkette (Einbaulage Standard/CT3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fr weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

(42) .
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M4 (Masseanschluss) \
2-M4, Tiefe 6
90 (Schlitten-Mindestabstand) L 90 (Schlitten-Mindestabstand) 55
Al Hub +35 180 9 (48.5)
=N 5
350 (48.5) _ n;(: - Hub + 35 s
205 .
Home Home
| = e 0 f T ’J — — I 0

N

104.5
( 3
NEA
g
142
143
(Schlitten-
Oberflache)

w 93 | '
! 186 »j Rahmenmontageflache L B J Festende d R
198 128 J Festende der Kabelkette
iche Offset osition fiir die 19 S
(Abmessungsber. B) Berechnung der zuldss. &
870" Tiefe 10
B (vom Rahmenboden)
50 Gx200P F F Gx200P 50
J 100 Detailansicht von P
] Detai
100 J etails Langloch
> 7|  H-09Bohrung- 9
= | o16Flachsenkung
_12) (200 bis 300 vom Festende der Kabelkette) loo: ’ ‘ / ‘ ‘e dl (von der Ruckseite)
Zulassiger Biegeradius c| 5
des Achskabels 37 P e fn 016
K —t== 4.5 15
Il 29
3 N ARK " H
g ‘ 7 ‘ oo
P | ~) Lo | ; | Ql'\
Q &4 3 =3 | ==
& T‘\ - A f T f AX {P
| | 6 || ol®
(10.5 Kabelverbindungs- nl . ¢ * ., ? = fuc . *)Le
stecker = Querschnitt von Z-Z
f ! Details Flachsenkungen
Achskabel-Anschlussteil Lz 9

an Rahmenmontageflache

2-08 H7 Passloch, Tiefe 10 Details T-Nut

H Abmessungen pro Hub

Hub | 300 | 350 [ 400 [ 450 [ 500 550 | 600 [ 650 [ 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 1200 | 1250 | 1300 | 1350 [ 00 [ nas0 | 1500 | 1550 [ 1600 [ es0 | 1700 | 1750 | 1600 [ reso [ 1900 | 1950 | 2000 | 2050 [ 00 | 150 | 2200 | 2250 | 2300
1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2615 | 2725 | 2775 | 2825 | 2875 | 2925 | 2975 | 3025
975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675 | 2725 | 2775 | 2825 | 2875 | 2925 | 2975
2375|2625 2875|3125 (1375|1625 | 187.5|212.5|237.5| 262.5 | 287.5|312.5| 137.5 | 162.5 | 187.5| 212.5 | 237.5| 262.5 | 287.5 | 312.5| 137.5 | 162.5 | 187.5|212.5 | 237.5| 262.5| 287.5| 3125 | 137.5 | 162.5| 187.5 | 212.5| 237.5 | 262.5 | 287.5 | 312.5 | 137.5 | 162.5 | 187.5| 2125|2375
1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 34|44 4|4|4,4|4]|5 5 5 5 5 5 5 5 6 |6 |6 | 6|6
10/10(10{10|14 |14 14|14 |14 |14 14|14 18 |18 |18 |18 |18 |18 |18 |18 |22 |22 |22 | 22 | 22|22 |22 22|26 |26 |26 |26 |26 |26 |26 |26 30|30 30 30|30
825 | 875 | 925 | 975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675 | 2725 | 2775 | 2825
262 | 280 | 316 | 334 | 352 | 388 | 406 | 442 | 460 | 478 | 514 | 532 | 568 | 586 | 604 | 640 | 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 802 | 838 | 856 | 892 | 910 | 928 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1054 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180 | 1216 | 1234 | 1252

|- IO ®

M Gewicht pro Hub
[ Hub ]300 350 [ 400 [ 450 | 500 [ 550 [ 600 [ 650 [ 700 [ 750 | 800 [ es0 [ 900 | 950 [ 1000 | 1050 [ 1100 [ 1150 | 1200 [ 1250 [ 1300 | 1350 [ 400 | 1450 [ 1500 [ 550 | re0o [ teso | 1700 | 1750 [ 1800 | 1e50 | 1900 [ 150 | 2000 [ 2050 | 2100 | 2150 [ 2200 | 2250 [ 2300 |
|Gewicht (kg)| 500 51.2[ 52.4| 535 [ 54.6 | 55.8[ 56.9] 58.1 [59.3 | 60.4 61.6 627 [ 639 65.0[ 6.2 67.4|68.5|69.7] 70.9[72.0(73.1 [ 743 75.4[ 76.6 | 77.8 | 78.9|80.1[81.2 | 82.4 | 83.5 | 84.7[85.9| 87.0| 8.2 89.4 90.5|91.6 | 92.8]94.0[ 95.1 [ 96.3 |

NSA-WXMM



B Mit Nutzer-Doppelkabelkette (Einbaulage Standard/UM3)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir weitere Informationen zu den Kabeln siehe S. 24.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.

M.E: Mechanischer Endpunkt

[ [ 42
o 7] Ketten-Montage- ] SEEE=EE {HE==E! 2
konsole [ w i I
o (Hhe: 99.5 mm) S T ! J e o=
—all fams 1505 v v/ L1595 | \INuumateidsei) = Schmieranschluss fiir
o 4-M4 ! Kugelumlaufspindel mit
" /r 26 Nippeldurchmesser
3 <
= F Lozl & Detailansicht von V
8 185 Schmiernippel fiir
2 a3 180 Kugelumlaufspindel
IS - :\f] 185 Schmieranschluss fiir Fiihrung™_ 10 160 10 . 9 p
- Schlitten 2 mit 2-06.6 Nippeldurchmesser 120 Schlitten 1 (ohne Aufsatzkappe)
w19 754 = L L
= 1052 |
10515 =
(—)Hub/Z 4650 o i -é% TL\» 2-¢8 H7 Passloch, Tiefe 10 S ol :
#eﬁf———k—f—fﬁ——f—f—mg fsggw”—f—eg : ‘{ (n;?n
Ohne Kabelkette (NT3) ‘ o \ E%\ o ‘ ‘ U
! ! ] < I J
VAYY [$—— - ¢ - —4—4) R —— ee |\
I 5 -2 " : I:‘ (Pl 4 Verfiigbarer Raum
1 - K3 === i ]
7*{‘. o Lﬁ ] 40 |40 Leriugharer Raum
T Tred Achskabel R 1
9 b 2 P
M4 (Masseanschluss)
2-M4, Tiefe 6
90 (Schlitten-Mindestabstand) L 90 (Schlitten-Mindestabstand) 25
= Hub +35 180 95 (485
(48.5)] 95 180 Hub +35
330 24.5 10
2({5 . | . Home; iM.E.
YT T ] 7 i i A
n | | | cg Ti il =
3 oAl QleER Hl I l
° RN Rk : : ol
— a
S eaapnIERS: —.. =Y
T T T 1%
93 ]‘ tagefliche L R _‘ Festende der Kabelkette R '?.P)/
Tos s J Festende der Kabelkette
Referenzfliche gffset’;Refere;zposliSion“;ﬁr die 10
(Abmessun sber. B) erechnung der zulass. Momente
8 85" Tiefe 10
50 Gx200P F F Gx200P 50 (vom Rahmenboden)
) 100 o
0 ) H-09 Bohrung - Detailansicht von P
| Z 016 Flachsenkung Details Langloch
200b|s300vomFest—) ey vo°f) flo ou S
(12 ende der Kabelkette o 1 o
= — - - | 216
Zulassiger Biegeradius te oo P |loee °! o ] 45 1.5
des Achskabels 37 o 3 5 1 s 2
= bl 1
o 7 ! 3 Z 20 | ¥ EEK
2 ! FZ ==
o I
] (|  — () 2 ‘ﬂ/ n n ,:*_+
NIE I ‘ ERIEE
) | - .
n Bl ® . T + * . i Querschnitt von Z-Z
10.5) Kabelverbindungs- T Details Flachsenkungen
stecker R an Rahmenmontagefliche
Achskabel-Anschlussteil 2:08 H7 Passloch, Tiefe 10\ Details T-Nut
B Abmessungen pro Hub
Hub | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
L[ 1025 | 075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 | 1725 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2075 | 205 | 2275 | 2305 | 375 | 2405 | 475 | 2505 | 2575 | 2625 | 2675 | 2125 | 2775 | 2825 | 2875 | 295 | 2975 | 3005
B | 975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 1425 | 1475 | 1525 | 1575 | 1625 | 1675 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2075 | 2325 | 2375 | 425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675 | 2725 | 2775 | 2825 | 2875 | 2925 | 2975
F o [2375)2625)287.5(3125 1375 | 1625|1875 | 2125 | 237.5| 262.5| 2875 | 3125 | 137.5| 162.5| 1875 | 2125 237.5| 262.5 | 2875 | 3125 | 137.5| 1625 | 1875 | 2125 | 237.5| 2625 | 2875 | 312.5| 137.5 | 1625 | 187.5| 212.5| 2375 | 2625 | 287.5 | 312.5 | 1375 | 1625 | 187.5 | 2125 | 2375
G [1 1|11 |2|2]2]|2|2]|2]|2]|2|3]|3]3 3/3|3|3|4|4|4|4|4|4|4|4|5|5|5|5|5|5|5|5|6|6|6|6]|6
H |10/10]1010|14 |14 |14 |14 |14 |14 14|14 18 18 |18 18|18 |18 |18 |22 |22 |22 |22 |22 22|22 |22 |26 |26 26|26 |26 |26 |26 |26 |30 |30 30 |30 |30
J | 825|875 | 925 | 975 | 1025 | 1075 | 1125 | 1175 | 1225 | 1275 | 1325 | 1375 | 145 | W75 | 1525 1625 | 1675 | 1725 | 1775 | 1825 | 1875 | 1925 | 1975 | 2025 | 2075 | 2125 | 2175 | 2225 | 2275 | 2325 | 2375 | 2425 | 2475 | 2525 | 2575 | 2625 | 2675 | 2025 | 2775 | 205
R | 262|280 | 316|334 | 352 | 388 | 406 | 442 | 460 | 478 | 514 | 532 | 568 | 586 | 604 658 | 694 | 712 | 730 | 766 | 784 | 802 | 838 | 856 | 892 | 910 | 928 | 964 | 982 | 1018 | 1036 | 1054 | 1090 | 1108 | 1144 | 1162 | 1180 | 1216 | 1234 | 1252
H Gewicht pro Hub
Hub 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
Genicht| MitNutzer Doppelkabelkette | 50.8 | 52.0{53.3 [54.5|55.6] 569] 58.1|59.4] 60.5 | 61.7 630|642 65.4] 666 |67.8 | 69.1]702| 715727 73.9[ 75.1 763 |77.5| 788] 80.0 [ 812 82.4 836 | 84.8 | 86.0| 87.3[ 885 89.7 90.9]92.1 [ 934|945 957 97.0 | 982 99.4
kg | Ohne Kabelkette [493[50.4 515 |526] 537|548 559[57.0[ 58.1[59.2|60.3 [ 614 | 625|636 64.7 | 658 66.9| 680 69.1 [ 702|713 724|735 | 746 | 75.7 | 76.8[ 77.9] 79.0[ 80.1 [ 81.2 | 82.3 [ 834 845 85.6 ] 86.7 | 87.8 | 88.9] 900 91.1 [922] 933

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl . Steuerungs-Betriebsarten -
Bezeichnung Ansicht | ansteuerbarer flr;?]anrﬁs- Position Puls- | Netzwerk *Option Pc':/:t)i(;):?ezra ur:ll?t:n Referenzseite
Achsen P: . treiber | ” DV | CC | CIE| PR | CN | ML | ML3 | EC | EP | PRT | SSN | ECM 2
¥ ~ O O O _ _ 512
SCON-CB/CGB 1 Einphasia ° ° o o 00 Lix|® @ (768 bei Netzwerk-Spez.)
SCON-LC/LCG 230 VAC o 512
(Erscheint demnchst) 1 B B O o & -0 0 %% ® |- (768 bei Netzwerk-Spez.) Siehe
Einphasig entsprechendes
SSEL-CS 2 115 VAC/ ° - o e o - 0 - - - |- - |-|- 20000 Prospekt
4 230 VAC oder
J— . . Betriebshandbuch.
XSEL-P/Q 6 Einphasig - - [ ] LN ) - [ ] - - - - [ ] = = = 20000
230 VAC
XSEL-RA/SA - Dreiphasig 55000
(Erscheint demnéchst) | 1 8 230 VAC - : b ¢ o -0 -0 0 - (je nach Steuerungstyp)

*  Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-1ll | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-I0 | SSN - SSCNET lll/H | ECM - EtherCAT Motion
** Noch nicht fiir Europa erhdltlich. Fiir zusétzliche Informationen wenden Sie sich an AL

NSA-WXMM



Referenzdaten

Montage der Achseinheit

Zur Befestigung der Achse sind die Endabdeckung und der Schraubdeckel zu entfernen und danach die Schrauben tber die Durchgangsbohrungen
festzuziehen. Fiir die Position der Durchgangsbohrungen siehe die Modell-Abmessungen des jeweiligen Modells.

Um den Rahmen zu schiitzen, sind M8-Schrauben oder gré3er zusammen mit den jeweiligen (mitgelieferten) Unterlegscheiben fiir hochfeste Schrauben
einzusetzen. (Die Rahmenmontagefldache kann somit unter festem Verschluss bleiben.) Es sollten keine einfachen Unterlegscheiben verwendet werden.

Enthaltene passende

Unterlegscheiben MaRe Durchmesser .
Verwendete GroRe
Typ (mm) BRSO P 0 B
A B bohrung
Passloch
MXMS, MXMM 70 5
o8H7
LXMS, LXMM 90 8.5 29 M8 N
o A Durchgangs- Tiefe 10
bohrung WXMS, WXMM | 130 | 13

Auskragung / Lange der liberstehenden Last (£)

Dies ist eine Vorgabe fiir das Offset-Maf3, um einen reibungslosen Betrieb der Achse zu ermdglichen, wenn ein Werksttick oder eine Halterung versetzt
auf dem Achsschlitten montiert wird. Eine zu groBe Uberschreitung der vorgegebenen Lange kann zu Stérungen aufgrund von Schwingungen etc. fiihren.
Fur den Betriebseinsatz sollte diese zuldssige Auskragung eingehalten bzw. unterschritten werden. Siehe hierzu die genauen Werte auf der jeweiligen
Modellseite. Ebenso findet sich unter den Modell-Abmessungen die Offset-Referenzposition fiir die Berechnung der zuldssigen Momente.

(Bsp.) NSA-MXMS

2
85.5

Offset-Referenzposition zur Berech-
nung des zuldssigen Lastmoments

26.5

* Die Ma- und Mc-Lastmomente sind der Pfeilposition entsprechend zu berechnen.

Einschaltdauer

Die Einschaltdauer (Dauerlauf-Prozentrate) bildet die aktive Betriebszeit der Achse in jedem Arbeitszyklus ab.

Die Einschaltdauer ist innerhalb der im folgenden zu berechnenden Vorgaben einzuhalten.

Der Einsatz des Produktes auerhalb der Einschaltdauer-Vorgaben kann zur Uberlastung oder Uberhitzung des Motors fiihren. Eine zu hohe Uberschreitung
der Vorgaben kann den Motor zerstoren.

Betriebszeit
Einschaltdauer = - - - — [%]
Betriebszeit + Stillstandszeit

Hinweis: Wenn ein Uberlast-Fehler eintritt, ist zur Senkung der Einschaltdauer die Stillstandszeit auszuweiten oder die Beschleunigung zu reduzieren.

[Berechnung der Einschaltdauer]

Diese ist nach der unten genannten Methode zu berechnen.

Darauf hinzuweisen ist, dass Achsen in M-Gro3e mit Steigung 30 nur mit 50 %-Einschaltdauer trotz Bedingungen wie Lastfaktor etc. einzusetzen sind.
(1) Berechnen des Lastfaktors LF.

[Wenn die gebotene Beschleunigung gleich oder kleiner als . . . .
. ) . [Wenn die gebotene Beschleunigung grof3er als die Nennbe-
die Nennbeschleunigung ist] . .
schleunigung ist]
M xa
Lastfaktor:LF = —— [%] M x M
M: x ar Lastfaktor:LF = - [%]
Max a Ma
Max. Zuladung bei Nennbeschleunigung  : M [kg] . .
Zuladung bei Soll-Beschleunigung : Md
Nennbeschleunigung/-verzégerung :q, [G]
- Tatsachliche Zuladung M
Tatséchliche Zuladung : M [kqgl
) . Ist-Beschleunigung/-Verzégerung ta
Ist-Beschleunigung/-Verzégerung 1a(Q)
Achtung: Fiir die Nennbeschleunigung/-verzégerung sowie die entsprechende Zuladung siehe die Tabelle ,Zuladung nach Geschwindigkeit/Beschleunigung” fiir jedes Modell.

(2) Die anzuwendene Einschaltdauer ist anhand des Lastfaktors LF und der unten stehenden Tabelle zu bestimmen.

Lastfaktor LF 100 % 90 % 80 % 70 % 60 % max. 50 %
Einschaltdauer 50 % 56 % 63 % 70 % 78 % 100 %

23 Referenzdaten




Referenzdaten

Ersatzteile

Bei Bestellung von Ersatzkabeln siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

Motor-Roboterkabel / EU-Motor-Roboterkabel

model: CB-X-MALI[1L] / CB-XEU-MALI[][] 20 bk 050m

(Abb: Motor-Roboterkabel CB-X-MA[J[J[] mit Kunststoff-Flachstecker)

L 120 10 v .
16) _ Querschnitt| Farbe| Signal| Nr.
—-ﬁf = = Grin | PE | 1 1 U | Rot
3 3 1 Rot [ U [2 2 [V [Weiss| @075
3| ; ©0.75 - i
= ‘ i : ‘ :g% D@ Weiss| V[ 3 3| W_[Schward 9ecrmpt
g ‘ : = Schwarzl W | 4 4 | PE |Griin
- 7 N
(Vorderansicht) (Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm
* Fur diese Produktreihe ist nur ein Roboterkabel erhéltlich.

(Abb.: EU-Motor-Roboterkabel CB-XEU-MALIJ[], EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker und Schraubverchluss)

| L
16 17 Querschnitl _ Farbe [Signal| Nr. Nr. |Signal| _ Farbe |Querschnitt
Griin/gelb | PE | 1 © | PE | Grin/gelb
- 20.75 Schwarz/weisse"’] U 2 1 U [Schwarz/weisse 1’| @0.75
gl D | |wza| | ﬂi%ﬂ] Schwarz/weisse”’| V| 3 2 | V. |Schwarz/weisse "2'\9CMPY
1 Schwarziweisse’y] W | 4 3 | W [Schwarz/weisse '3
(Vorderansicht) (Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm
* Fir diese Produktreihe ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

Enkoder-Roboterkabel / EU-Enkoder-Roboterkabel

mocel: CB-X1-PALILIL] / CB-XEU1-PALILIL] oo bapamasem

Querschnitt _Farbe Signal Nr.
0

— — 1
(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PALCI[][] mit Kunststoff-Flachstecker.) = Eé‘\‘/v §
— 1S 26
(41) L (14) — | CREEP| 25
— [ OT [ 24
® — RV [ 23
(13) — — 9
4"—‘“ = — [ 18
_ = = 19
uEh g @ kK AWG26 4
~ { D & (gelotet) [ — B+
W < = B- 2
26 3 ® ~ — 7+
(Vorderansicht) Oi o SRZé fa)
i - range +
(Vorderansich) Grin | SRD- | 8 i
Violett | BAT+ | 14 m Orange
Grau BAT- 5 4 SD Grin | AWG26
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm Scm;rz (‘E’ﬁg g il 5 gﬁg ROl (gecrimpy)
* Fir diese Produktreihen ist nur ein Roboterkabel erhéltlich. glealg L BKR 1201 fi 7 FG | (asse)
. s . s S au
* Bei Kabelldangen ab 21 m ist das Modell CB-X1-PACICIC-AWG24 auszuwahlen. — — 22 9 [ BK: | Gelb
Abschirmung wird an Abdeck. mittels Schelle geklemmt.
\ Masseleiter und Abschirmgeflecht

Querschnitt | Farbe Nr.

(Abb.: EU-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PAJ[J[], EU-Version mit M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss.)

41) L

Lﬁ),;";
14{[=111

26| @ 13
(Vorderansicht) (Vorderansicht)

[z 1
.

(37)

AWG26
(geldtet)

efefepefefefepefefefe] e
|
©

AWG26
9 - - (gelétet)
T 10 vcc Rot

Orar}ge RD+ i

c:
S
B
©
m

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm oot | BATe

* Fur diese Produktreihen ist nur ein Roboterkabel erhaltlich. Sc?nov;arz vee
* Bei Kabelldangen ab 21 m ist das Modell CB-XEU1-PACJCIC]-AWG24 auszuwdhlen. 2‘:;, BKA-

11 GND_ | Schwarz
T 12 BAT+ | Violett
13 BAT- | Grau
U s K E
15 BK- Blau
16 BK+ Gelb
Abschirmung wird an Abdeckung bsct \g wird mit Lotanschluss verbunden.
mittels Schelle geklemmt.

N[=|S[N[o|o| =

|
N

und
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Referenzdaten

Ersatzteile

Niederohmiges Enkoder-Roboterkabel / Niederohmiges EU-Enkoder-Roboterkabel

model: CB-X1-PALILIL1-AWG24 / CB-XEU1-PALILI[]-AWG24 ocsom bz

(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PAJ][J-AWG24 mit Kunststoff-Flachstecker.)

@1 L (14),
(8)
(13)
14 1 igl
N | g
)
26 @ 13 { D D <
T
_ (Vorderansicht)
(Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm
* Fiir diese Produktreihen ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

(Abb.: EU-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PAL][][]-AWG24 mit M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss.)

P CY)] L
(13)
14|31
5 ez
< 6|1l 13
(Vorderansicht)
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r = 44 mm
* Fur diese Produktreihen ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.
PEA-Flachbandkabel

Modell: CB'PAC'PIO |:| I:‘ |:|

Querschnitt Farbe  Signal _ Nr.

0
— 1
— E24V 2
— oV 3
— LS 26
— | CREEP| 25
— oT 24
— RSV 23
— — 9
— — 18
— — 19
— A+ 1
AWG24 — A- 2
(geldtet) — B+ 3 Verdrilles
— B- 4 Aderpaar
— Z+ 5
— Z- Nr.
Orange | SRD+ I 1
Grin | SRD- 8 2
— BAT+[ 14 3 SD__| Orange
— Bé‘lc'- 5 4 SD_| Griin | AWG24
Rot Vi 6 VCC Rot i
Schwarz| GND 7 J 6 GND _|Schwarz (gecrimet)
au_| BKR- 0 il FG | (Masse)
Gelb | BKR+ | 21 8 BK- lau
— — 22 9 BK+ Gelb

Abschirmung wird an Abdeck. mittels Schelle geklemmt.
\ Masseleiter und Abschirmgeflecht

0
- - 1
= E24V_| 12
= oV 3
- LS |26
- CREEP | 25
= OT |24
= RSV_| 23
- - 9
— = 18 Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
— = 19 1 SD | Orange
— A+ 2 SD Griin
AWG24 - A 2 - -
(gelotet) - 3" = Verdrilltes 5 - B
= Aderpaar
= Z+ 6 - -
- Z- z 7 - -
Orange | SRD+ | 7 | f] 8 - - AWG24
Grin SRD- 9 - - (gelotet)
- BAT+ 4 O 10 vcc Rot
— BAT- 5 11 GND_ | Schwarz
Rot VvCC 6 | 12 BAT+ -
Schwarz GND 7 13 BAT- -
Blau BKR- 0 ] 14 - -
Gelb | BKR+ | 21 | 15 | BK- | Blau
— - 22 16 BK+ Gelb
Abschirmung wird an Abschirmung wird mit Lotanschluss verbunden.
L mittels Schelle gellemmt. |\ asseleiter und Abschirmgeflecht

*Kabellangenspezifizierung (L) in OO,
max. 10 m. Beispiel: 080 =8 m.

Ohne B
Stecker 88
Ohne =
Stecker ®

Flachbandkabel (20 Adern) x 2

Pulsfolge-Steuerungskabel

Modell: CB'SC'PIOS |:| |:| D

HIF6-40D-1.27R

Nr. Signal| Farbe | Querschnitt | Nr. |Signal| Farbe schnitt
1A | 24V | Braun-1 18 | OUTO | Braun-3

A | 24V | Rot-1 28 | OUTI | Rot3

3A - Orange-1 38 | OUT2 | Orange-3

A | — | Gelb 48| OUT3 | Gelb-3

5A | INO [ Grin-1 8 | OUT4 | Grin-3

6A | IN1 | Blau-1 68 | OUTS | Blau-3

7A | IN2 | Violett-1 78 | OUT6 | Violett-3

sa [ N3 | Graut | Flachband- | =057 —c 057 Flachband-
9A | IN4 | Weiss-1 kabel ® 98 | OUTS | Weiss-3 kabel ®
10A | IN5 |Schwarz-1 (pI'ESS- 10B | OUT9 |Schwarz-3 (press—
11A | IN6 | Braun-2 118 |OUT10| Braun-4

oa [ IN7 | Rot2 | 9echweiBt) | [ Toutin] Rota | 9echweilt)
13A | IN8 |Orange-2|  AWG28 138 |OUT12|Orange-4|  AWG28

14A | IN9 | Gelb-2 148 [OUT13| Gelb-4
15A | INT0 | Griin-2 158 |OUT14| Griin-4
16A | INT1 | Blau-2 168 |OUT15| Blau-4
17A | IN12 | Violett-2 178 — | Violett-4
18A | IN13 | Grau-2 188 - Grau-4
19A | IN14 | Weiss-2 198 | OV | Weiss-4
20A | IN15 |Schwarz-2 208 | OV |Schwarz-4|

*Kabellangenspezifizierung (L) in OO,
max. 10 m. Beispiel: 080 = 8 m.

P Querschnitt]  Farbe | Signal |Nr. P
Schwarz ) Schwarz _|ungenutzt | 1 |
Weiss/Schwarz Weiss/Schwarz|ungenutzt | 2 |
Rot Rot PP |3
L Weiss/Rot U Weiss/Rot /PP__[4}
Griin Griin NP 5
Q Weiss/Griin U Weiss/Griin | /NP
g Gelb 202 Gelb AFI
h () - -
W b (gelStet)| Weiss/Gelb | /AFI 8
(S:)thnﬁ ‘ D Braun ] Braun BF 9
ecker iss/Braun Weiss/Braun| /BF 0
® E Blau Blau ZF 1
ﬂ Weiss/BI 8 Weiss/Blau | /ZFi 2
Grau 8] Grau GND |13
Wei: Weiss/Grau | GND |14

Referenzdaten

Schirm - Abschirmung wird mittels Schelle
\geschimt g Kabel befestigt.



Referenzdaten

NSA-Ersatzteile

@ Ersatzmotor (GroRe M/L) ® Ersatzmotor
Grofe Modell-Nr. Beschreibung
M MSA-MUM-CO mit Kupplung, ohne Bremse
L NSA-MUL-CO mit Kupplung, ohne Bremse

@ Kabelkette @ Kabelkette
Grofe Modell-Nr. Beschreibung
" CB-NSAM-AST [Hub] —
CB-NSAM-AST [Hub] - NT fiir NT3/NT4-Anschluss ohne Kabelkette
L CB-NSAL-AST [Hub] —
CB-NSAL-AST [Hub] - NT fir NT3/NT4-Anschluss ohne Kabelkette
W CB-NSAW-AST [Hub] —
CB-NSAW-AST [Hub] - NT flir NT3/NT4-Anschluss ohne Kabelkette

@ Ersatzmotor (GroBe W) ® Ersatzmotor
GroBe Modell-Nr. Beschreibung
W NSA-MUW ohne Kupplung, ohne Bremse
® Zahnriemen 3 Zahnriemen
GroBe Modell-Nr. Beschreibung
M TB-NSA-M —
L TB-NSA-L —
W TB-NSA-W —

Referenzdaten 26
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